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WAZNE

Kontroler zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Przed
montazem nalezy roztadowac tadunki elektrostatyczne, a w czasie montazu unika¢ dotykania
elementdéw na ptytce kontrolera.

Nie wolno deformowaé anteny kontrolera, gdyz moze to prowadzi¢ do pogorszenia jakosci
komunikacji radiowe;j.

DEKLARACJA ZGODNOSCI c € 1 471 @

Producent: SATEL spétka z 0.0.
Wyréb: ul. Schuberta 79

: 80-172 Gdansk, POLSKA
ACU-100 — kontroler systemu bezprzewodowego ABAX tel. (+48 58) 320-94-00

fax. (+48 58) 320-94-01

Opis wyrobu: Kontroler systemu bezprzewodowego ACU-100 przeznaczony do wspotpracy z pozostatymi
elementami systemu bezprzewodowego ABAX. Urzadzenie pracuje w pasmie czestotliwosci 868,0 MHz —
868,6 MHz, i jest zasilane ze zrédta 12 V DC. Urzadzenie przeznaczone jest do zastosowania w systemach
sygnalizacji wkamania i napadu, i moze by¢ dotagczane do dowolnej centrali alarmowe;j.

Wyrob jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 1999/5/EC

Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:

R&TTE: ETSI EN 300 220-1: v.1.3.1; ETSI EN 300 220-3: v.1.1.1;
EMC: ETSI EN 301 489-1: v.1.5.1.; EN 301 489-3: v.1.4.1
Bezpieczenstwo: EN60950-1:2001

Jednostka notyfikowana bioraca udziat w ocenie zgodnosci:

Nr identyfikacyjny: 1471
. Kierownik Dziatu Badan: g .
Gdansk, Polska 2005-07-15 Michat Konarski é[,/ﬁM

Lista krajow, w ktérych ACU-100 dopuszczony jest do uzytkowania zamieszczona jest na stronie internetowej
www.satel.pl

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu.
Informacje o wprowadzanych zmianach mozna znalez¢ na naszej stronie internetowe;.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl




Nowe funkcje kontrolera ACU-100 z oprogramowaniem w wersji 2.01

e Obstuga nowych urzadzen bezprzewodowych:
— AMD-102 — bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym;
— ARD-100 — bezprzewodowa czujka przemieszczenia.
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1. WPROWADZENIE

Kontroler ACU-100 umozliwia komunikacje miedzy dowolng centralg alarmowg
a urzgdzeniami bezprzewodowymi systemu ABAX. Pozwala na rozbudowe przewodowego
systemu alarmowego o urzadzenia bezprzewodowe. W systemie ABAX zastosowano
komunikacje dwukierunkowg. Wszystkie komunikaty wysytane przez urzadzenia sg
potwierdzane, co zapewnia dotarcie informacji o stanie urzadzenia do kontrolera i pozwala
na biezaco sprawdza¢ obecno$¢ urzadzeh w systemie. Konfigurowanie parametrow
| testowanie urzgdzen bezprzewodowych odbywa sie drogg radiowg, bez koniecznosci
demontazu ich obudowy. Kodowana komunikacja miedzy urzgadzeniami odbywa sie
w pasmie czestotliwosci 868,0 MHz — 868,6 MHz.

2. OPIS KONTROLERA SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ACU-100

Kontroler ACU-100 nadzoruje i koordynuje prace do 48 urzadzen bezprzewodowych. Stan
urzadzen jest sygnalizowany na wyjsciach typu OC. Moze byc¢ takze przesytany do centrali
alarmowej za posrednictwem magistrali komunikacyjne;.

Programowanie ustawien kontrolera i parametrow pracy urzadzen bezprzewodowych
odbywa sie przy pomocy manipulatora LCD albo komputera.

2.1 PLYTKA ELEKTRONIKI

antena

mikroprzetgczniki
typu DIP-switch

ekran
port RS-232 brzeczyk

&
Sal |
w
(&)

gniazdo do podtgczenia
styk sabotazowy manipulatora LCD

— 3

%)
%
%)
@ dioda sygnalizujgca stan pracy
%
%)
O

diody sygnalizujgce stan wyj$¢

NOD dINLI dINL dINL ACl+ INOD

A RS485 B CLK DAT COM

O 88988

DD DDDDDD DD DDDDDDLD

TPR CON JAM LBA OUT10UT20OUT3 OUT4 OUT5O0UT6 OUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4

Rys. 1. Schematyczny widok ptytki elektroniki kontrolera ACU-100.

Opis zaciskow:
COM — masa

+12V — wejScie zasilania
TMP — zaciski styku sabotazowego kontrolera (NC)
ITMP — wejscie do podtgczenia obwodu sabotazowego kontrolera
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TPR — wyjscie informujgce o sabotazach

CON — wyjécie informujgce o braku komunikacji radiowej z urzadzeniami
bezprzewodowymi

JAM — wyjscie informujgce o zagtuszaniu sygnatu radiowego

LBA — wyjscie informujagce o  problemach z zasilaniem  urzadzen
bezprzewodowych lub przecigzeniu wyjs¢ zasilajacych w ekspanderze
ACX-201.

OUT1...0UT8 - wyjscia informujgce o stanie urzadzen bezprzewodowych

AR1...AR4 — wejscia sterujgce

A RS485 B — zaciski portu RS-485 (niewykorzystywane)

CLK, DAT — magistrala komunikacyjna

Styk sabotazowy reaguje na otwarcie obudowy kontrolera. Zaciski TMP mozna wykorzysta¢
na dwa sposoby:

e podtagczy¢ zaciski do obwodu sabotazowego centrali alarmowej;

e podigczy¢ jeden z zaciskow TMP do wejscia obwodu sabotazowego ITMP, a drugi do
masy COM - informacja o sabotazu kontrolera bedzie podawana na wyjsciu TPR oraz na
magistrali komunikacyjne;j.

Uwaga: Jezeli zaciski TMP nie zostang podfgczone do obwodu sabotazowego kontrolera,
zacisk ITMP nalezy zewrzec¢ do masy.

Zespot mikroprzetacznikéw typu DIP-switch na ptytce stuzy do ustalenia indywidualnego
adresu urzadzenia oraz konfigurowania niektérych parametrow pracy kontrolera (patrz:
FUNKCJE MIKROPRZELACZNIKOW TYPU DIP-SWITCH).

Dioda LED sygnalizuje stan kontrolera. Sposob swiecenia uzalezniony jest od konfiguracji,
w jakiej pracuje kontroler:

e wspoOtpraca z centralami CA-64, INTEGRA lub VERSA:
— $wieci na zielono — brak komunikaciji z centralg alarmowsg;
— miga na zielono — poprawna komunikacja z centrala.
e wspotpraca z innymi centralami alarmowymi:
— $wieci na zielono — normalna praca kontrolera;
— miga na zielono — trwa synchronizacja;

— miga na przemian na zielono i czerwono - wystgpit jeden z problemdw
sygnalizowanych na wyjsciach funkcyjnych (patrz: WYJSCIA FUNKCYJNE).

Brzeczyk informuje o wystgpieniu jednego z probleméw sygnalizowanych na wyjsciach
funkcyjnych (nie dotyczy to wspotpracy kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA
lub VERSA).

Port RS-232 z optoizolacjg pozwala na podtgczenie na czas programowania komputera
z programem DLOAD10.

Gniazdo RJ stuzy do podtgczenia na czas programowania manipulatora LCD. Kontroler
wspotpracuje z manipulatorami LCD obstugujgcymi centrale alarmowe CA-64 lub centrale
z serii INTEGRA.

Uwagi:

e Nie jest mozliwe rownoczesne programowanie kontrolera przy pomocy komputera
i manipulatora LCD.

o W przypadku wspotpracy z centralami z serii INTEGRA lub VERSA programowanie
kontrolera odbywa sie za posrednictwem centrali alarmowej, bez potrzeby podtgczania do
gniazd kontrolera manipulatora lub komputera.
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Magistrala komunikacyjna (CLK, DAT) kontrolera umozliwia bezposrednie potgczenie
z magistralag komunikacyjng centrali alarmowej (INTEGRA, VERSA, CA-64, CA-10) albo
rozbudowe systemu poprzez dotgczenie modutdw rozszerzen wejs¢ i wyjs¢ ACX-100.

2.2 FUNKCJE MIKROPRZELACZNIKOW TYPU DIP-SWITCH

Numer mikroprzetacznika

Funkcja kontrolera 4 5 7 8
Modut urzadzen bezprzewodowych do dowolnej centrali Iy [l | I3 | x| P]O]|] 0] O
Ekspander do CA-10 z 1 manipulatorem (6 wej$¢) A|B|C|D|P |1 0] O
Ekspander do CA-10 z 2 manipulatorami (4 wej$cia) A|B|C|D|P|O 1 0
Ekspander do CA-10 z 3 manipulatorami — (2 wejécia) A|B|C|D|P |1 1 0
Ekspander wej$¢ adresowalnych do CA-64 At A | A3 | A | As | P | O | 1
Elés\r;aEr:?dg; urzadzen bezprzewodowych do central INTEGRA Al As | As | As | As | x 1 1

Tabela 1. Sposéb wykorzystania mikroprzetacznikdw do konfiguracji kontrolera.

0 — mikroprzetgcznik w pozycji OFF

1 — mikroprzetgcznik w pozycji ON

P — wyb6r sposobu programowania kontrolera:
— mikroprzetgcznik w pozycji OFF — przez port RS-232 (program DLOAD10)
— mikroprzetacznik w pozycji ON — przy pomocy manipulatora LCD

l4, l2, I3 — mikroprzetagczniki do ustawiania ilosci modutow ACX-100 podtgczonych do
kontrolera. Aby okresli¢ te liczbe, nalezy dodaé do siebie wartosci ustawione na
poszczegolnych mikroprzetgcznikach zgodnie z tabelg 2.

Numer przetacznika

Wartos¢ liczbowa 1 2 | 4
(dla przetacznika w pozycji ON)

Tabela 2.

Maksymalnie do kontrolera mozna podtgczy¢ 5 modutdw rozszerzeh wejsC i wyjsc,
dlatego ustawienie wyzszej wartosci na przetacznikach jest takze odczytywane jako 5.

A, B, C, D — mikroprzetaczniki do ustawiania adresu kontrolera analogicznie jak w przypadku
ekspanderow wejs¢ do centrali CA-10. Mikroprzetgcznik w pozycji ON odpowiada
wartosci 1.

A4, Az, A3, A4, As — mikroprzetgczniki do ustawiania adresu kontrolera. Aby okresli¢c adres
kontrolera, nalezy doda¢ do siebie wartosci ustawione na poszczegodinych
mikroprzetgcznikach zgodnie z tabelg 3.

Numer przetgcznika

Wartos¢ liczbowa
(dla przetacznika w pozycji ON) 1 2 4 8 16

Tabela 3.

x — mikroprzetgcznik niewykorzystywany
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2.3 WEJSCIA STERUJACE

A | Jezeli kontroler wspétpracuje jako ekspander z centralami INTEGRA lub VERSA,

znajomos¢ zasad dzialania wejs¢ sterujacych nie jest wymagana, poniewaz nie

ma potrzeby podtaczania ich do centrali (wszystkie informacje przesytane sa do
centrali alarmowej magistrala komunikacyjna).

Na ptytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajdujg sie 4 wejscia dedykowane do sterowania
pracg urzadzen bezprzewodowych (czujek, sygnalizatoréw itd.). Wejscia kontrolera mogq
zosta¢ zaprogramowane jako NO (normalnie otwarte) lub NC (normalnie zwarte do masy).
Zmiana stanu wejscia (zwarcie lub odciecie od masy) wptywa na dziatanie urzadzen
bezprzewodowych, ktorymi wejscie steruje (dla kazdego urzadzenia bezprzewodowego
zarejestrowanego w kontrolerze nalezy wskazac wejscie, ktére bedzie sterowac jego praca).

llo$¢ wejs¢ mozna zwiekszy¢ podtaczajac do kontrolera moduty rozszerzen ACX-100. Liczba
wejs¢ sterujgcych w systemie ABAX moze wynosi¢ maksymalnie 24 (kontroler + 5 modutéw
ACX-100).

Do sterowania wejsciami kontrolera ACU-100 mozna wykorzysta¢ dowolne wyjscia centrali
alarmowej (typu OC, wysoko- lub niskokopradowe, przekaznikowe). W przypadku realizacji
sterowania przy pomocy wyjscia wysokoprgdowego centrali produkcji firmy SATEL, do
wejscia kontrolera nalezy podtaczyc¢ rezystor o wartosci 1,1 kQ (patrz: rys. 2).

OUT4 - odwrécona polaryzacja - CA-64 A

(OV gdy aktywne)
AR1 — typNO 2%, 200 DD

k@ COM OUT4 (J +KPD DT Gk GO +EX1 DT1_CK1 ﬂ
< L N

com CLK
AR1 DAT
+12V

S\ T T — —

Sl e

1%

% ACU-100

1%,

8|2

000002000202 L D920

TPR CON JAM LBA OUT10UT20UT30UT40UT50UT60UT7 &8 COM AR1 AR3 ARG
N

1,1 kQ

O

Rys. 2. Przykitad podtgczenia wyjscia wysokopragdowego centrali produkgcji firmy SATEL
do wejscia sterujgcego.

Wyijscia centrali, ktére majg sterowaé wejsciami kontrolera ACU-100 powinny byc¢
odpowiednio skonfigurowane (typ, polaryzacja, czas dziatania itp.). Uwzgledni¢ nalezy
przede wszystkim typ urzadzen bezprzewodowych, ktdrych pracg steruje wejscie.

Dla sterowania pracg czujek bezprzewodowych wyjscie centrali moze by¢ zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA. Zatgczenie czuwania w centrali alarmowej przetaczy czujki
w stan aktywny, a wylaczenie w stan pasywny (tryby pracy czujek opisane sg w rozdziale
CzuJkl BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX). Nalezy pamietaC o opdznieniu przetgczenia
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czujek w stan aktywny/pasywny w stosunku do zatgczenia/wytgczenia czuwania (patrz:
CZzUJKI BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX).

Jezeli w centrali zaprogramowany zostat czas na wyjScie, mozna unikng¢ opdznienia
przetgczenia czujek w stan aktywny w stosunku do zatgczenia czuwania. Wyjscie
zaprogramowane jako WSKAZNIK CZUWANIA uaktywnia sie dopiero po uptywie czasu na
wyjscie. Niektdre centrale pozwalajg jednak wybraé dla wyjscia inng funkcje, ktéra uaktywnia
wyjscie natychmiast po wydaniu centrali polecenia zataczenia czuwania. Przyktadowo
w centrali CA-10 mozna zaprogramowacé wyjscie jako typu 35: ZALACZAJACE ZASILANIE
W CZUWANIU, a w centrali CA-64 jako typu 42: ZASILANIE W CZUWANIU. Efektu opdznienia
przetgczenia czujek w stan aktywny w stosunku do zataczenia czuwania uda sie unikngc
tylko wowczas, gdy czas na wyjscie bedzie wiekszy od OKRESU ODPYTYWANIA.

W przypadku sterowania czujkami, wejscie kontrolera moze takze zosta¢ zaprogramowane
jako zawsze aktywne. Czujki bedg wéwczas stale pozostawac w stanie aktywnym.

Aby sterowac pracg sygnalizatorow, nalezy podtgczy¢ do wejscia kontrolera wyjscie centrali
sygnalizujgce alarm. Uaktywnienie wyjscia centrali uruchomi sygnalizator.

2.4 WyJscia

A Jezeli kontroler wspoétpracuje jako ekspander z centralami INTEGRA, VERSA lub
CA-64, znajomos¢ zasad dziatania wyjs¢ nie jest wymagana, poniewaz nie ma

potrzeby podtaczania ich do centrali (informacje od urzadzen bezprzewodowych
przesytane sg do centrali alarmowej magistralag komunikacyjna).

Na ptytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajduje sie 8 wyjs¢ typu OC, do ktorych

przypisywane sg urzgdzenia bezprzewodowe. Do jednego wyjscia mozna przypisa¢ dowolng

ilos¢ urzadzen bezprzewodowych. llos¢ wyjs¢ mozna zwiekszy¢ podigczajagc do kontrolera

moduty rozszerzen ACX-100. Liczba wyjs¢ moze wynosi¢ maksymalnie 48 (kontroler +

5 modutéw ACX-100).

Wyjscie uaktywnia sie po otrzymaniu od przypisanego do niego urzadzenia

bezprzewodowego odpowiedniej informaciji. Informacja ta jest zalezna od typu urzadzenia:

e czujki bezprzewodowe sygnalizujg naruszenia;

e sygnalizatory ASP-105 informuja o roztadowanym akumulatorze i awarii zasilania
zewnetrznego +12 V DC;

¢ sygnalizatory ASP-205 informujg o roztadowaniu baterii;

e ekspandery ACX-200 i ACX-201 sygnalizujg naruszenie wejscia;

e sterowniki ASW-100 E i ASW-100 F informujg o naci$nieciu przycisku w trybie 0 albo
0 zamknieciu obwodu elektrycznego w trybie 1 i 2.

Wyjscia moga zosta¢ zaprogramowane jako NO (normalnie otwarte) lub NC (normalnie
zwarte do masy). Programuje sie jednoczesnie wszystkie wyjscia (kontrolera i podtgczonych
do niego modutbw ACX-100). W =zaleznosci od sposobu zaprogramowania wyjs¢,
uaktywnienie wyjscia sygnalizowane jest:

— Swieceniem diody przypisanej do wyjscia (wyjscia zaprogramowane jako typu NO);
— brakiem swiecenia diody przypisanej do wyjscia (wyjscia zaprogramowane jako typu NC).
Wyjscia mozna podtgczy¢ do wejs¢ centrali alarmowe;.

2.5 WYJSCIA FUNKCYJNE

znajomos¢ zasad dziatania wyjs¢ funkcyjnych nie jest wymagana, poniewaz nie
ma potrzeby podtaczania ich do centrali (wszystkie informacje przesytane s do

A Jezeli kontroler wspétpracuje jako ekspander z centralami INTEGRA lub VERSA,
centrali alarmowej magistralag komunikacyjna).
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Na ptytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajdujg sie 4 wyjscia typu OC sygnalizujace:

TPR — sabotaze urzadzeh bezprzewodowych, brak komunikacji z modutami ACX-100,
a takze sabotaz kontrolera (jesli zaciski TMP zostaty podtagczone do obwodu
sabotazowego kontrolera);

CON- brak komunikacji z urzadzeniami bezprzewodowymi;

JAM - zagtuszanie sygnatu radiowego systemu ABAX w stopniu uniemozliwiajgcym
komunikacje;

LBA — problemy z zasilaniem urzadzenia bezprzewodowego: staba bateria, roztadowany
akumulator lub brak zasilania zewnetrznego. Jezeli w kontrolerze zarejestrowany jest
ekspander ACX-201, na wyjsciu sygnalizowane jest dodatkowo przecigzenie wyjs¢
zasilajacych AUX1 i AUX2 ekspandera.

W zaleznosci od sposobu zaprogramowania wyjs¢ (patrz: WyJscia), uaktywnienie wyjscia

funkcyjnego sygnalizowane jest:

— sSwieceniem diody przypisanej do wyjscia (wyjscia zaprogramowane jako typu NO);

— brakiem swiecenia diody przypisanej do wyjscia (wyjscia zaprogramowane jako typu NC).

Po podtaczeniu wyjs¢ funkcyjnych do odpowiednio zaprogramowanych wejs¢ centrali

alarmowej (typ wejscia, sposéb reakcji itp.), centrala moze informowa¢ o wystgpieniu

probleméw w systemie ABAX. Problem mozna zdiagnozowac przy pomocy manipulatora

LCD albo komputera podfgczonego do kontrolera.

Podtaczanie wyjscia TPR do centrali CA-64 jest niepotrzebne, poniewaz informacje
o sabotazach urzadzen bezprzewodowych przekazywane sg magistralg komunikacyjna.

3. URZADZENIA BEZPRZEWODOWE WSPOLPRACUJACE Z KONTROLEREM

3.1 ACX-100 Mobut ROZSZERZEN WEJSC | WYJSC

e 4 wejScia sterujgce

e 8 wyjsc¢ typu OC

e magistrala komunikacyjna

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: napiecie state 12V (£15%)

3.2 ACX-200 EKSPANDER WEJSC | WYJSC PRZEWODOWYCH

e 4 wejscia

e 4 wyjscia przekaznikowe

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: napiecie state 12V (£15%)

3.3 ACX-201 EKSPANDER WEJSC | WYJSC PRZEWODOWYCH Z ZASILACZEM

e 4 wejscia

e 4 wyjscia przekaznikowe

e wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A
e ukfad tadowania i kontroli akumulatora

e zasilanie: 18 V AC

3.4 APD-100 BEZPRZEWODOWA PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI

e cyfrowa obrobka sygnatu z piroelementu
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e duza odporno$¢ na zaktécenia
e regulowana czuto$¢ detekgciji

e opcja odpornosci na zwierzeta o wadze do 15 kg (czujki z oprogramowaniem 2.01 lub
nowszym)

e zdalna konfiguracja parametréw

e wymienne soczewki Fresnela

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.5 APMD-150 BEZPRZEWODOWA DUALNA CZUJKA RUCHU

e czujnik mikrofalowy (MW) i podwojny element piroelektryczny (PIR)
e zaawansowane zarzgdzanie energig

e wysoka odpornos¢ na zakidcenia i fatszywe alarmy

e regulowana czutos¢ detekcji toréw mikrofalowego i podczerwieni

e zdalna konfiguracja

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.6 AMD-100 BEzZPRZEWODOWA CZUJKA MAGNETYCZNA Z DODATKOWYM
WEJSCIEM

e dwa kontaktrony

e wejscie do podtgczenia dowolnej zewnetrznej czujki typu NC
e zdalna konfiguracja parametréow

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.7 AMD-101 BEzZPRZEWODOWA CZUJKA MAGNETYCZNA Z DODATKOWYM
NIEZALEZNYM WEJSCIEM

e dwa kontaktrony

¢ indywidualnie identyfikowane wejscie do podtgczenia dowolnej zewnetrznej czujki typu NC
e zdalna konfiguracja parametréw

e styk sabotazowy

e zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.8 AMD-102 BEZPRZEWODOWA CZUJKA MAGNETYCZNA Z WEJSCIEM ROLETOWYM

e dwa kontaktrony

¢ indywidualnie identyfikowane wejscie do podtgczenia czujki roletowej albo czujki typu NC
e zdalna konfiguracja parametréw

¢ styk sabotazowy

e zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.9 AGD-100 BEzZPRZEWODOWA CZUJKA ZBICIA SZYBY

¢ wykrywanie zbicia szyby ze szkta zwyktego, hartowanego i laminowanego
e zaawansowana, dwutorowa analiza sygnatu

e regulacja czutosci detekcji kanatu wysokiej czestotliwosci

e zdalna konfiguracja
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styk sabotazowy
zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.10 AFD-100 BEZPRZEWODOWA CZUJKA ZALANIA WODA

zewnetrzna sonda
styk sabotazowy
zasilanie: bateria litowa CR123A 3V

3.11 AVD-100 BEZPRZEWODOWA CZUJKA WIBRACYJNA | MAGNETYCZNA

zaawansowany mechanizm obrébki sygnatu z sensora piezoelektrycznego
regulacja czutosci i ustawien czujki wibracyjne;j

zdalna konfiguracja

styk sabotazowy

zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.12 ASD-100 BEZPRZEWODOWA CZUJKA DYMU | CIEPLA

czujnik optyczny wykrywajacy dym widzialny

czujnik termiczny reagujacy na przekroczenie wybranego progu temperatury i wysokag
predkos¢ narastania temperatury

wybor charakterystyki wykrywania zgodnie z EN54

zdalna konfiguracja

dzwiekowa i optyczna sygnalizacja alarmu

zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.13 ARD-100 BEZPRZEWODOWA CZUJKA PRZEMIESZCZENIA

akcelerometr analizujgcy przyspieszenie i grawitacje

zapamietywanie potozenia w momencie przetaczenia w stan aktywny lub wigczenia trybu
testowego

zdalna konfiguracja
styk sabotazowy
zasilanie: bateria litowa CR123A 3 V

3.14 ASP-105 BEZPRZEWODOWY SYGNALIZATOR ZEWNETRZNY

sygnalizacja optyczna i akustyczna wyzwalane niezaleznie drogg radiowg
sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny

zdalna konfiguracja sygnalizacji akustycznej

sygnalizacja optyczna: palnik ksenonowy

styk sabotazowy

zasilanie: napiecie state 12 V (£15%)

zasilanie awaryjne: akumulator 6 V 1,2 Ah

3.15 ASP-205 BEZPRZEWODOWY SYGNALIZATOR WEWNETRZNY

sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
sygnalizacja optyczna: diody LED

zdalna konfiguracja 2 sposobow sygnalizacji

styk sabotazowy
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e zasilanie: bateria litowa CR123A 3V

3.16 APT-100 PILOT DWUKIERUNKOWY

sterowanie systemem alarmowym INTEGRA lub VERSA

5 przyciskéw pozwalajgcych uruchomic¢ do 6 wybranych funkc;ji

3 diody LED informujace o stanie systemu alarmowego

sygnalizacja dzwiekiem nacisniecia klawisza i potwierdzenia odebrania transmisji
e zasilanie: bateria litowa CR2032 3V

Uwaga: Pilot APT-100 obstugiwany jest tylko przez kontroler wspofpracujgcy z centralg
INTEGRA (wersja 1.06 lub nowsza) lub VERSA (wersja 1.01 lub nowsza). Opis
sposobu dodawania pilotow uzytkownikom i konfigurowania pilotow znajduje sie
w instrukcjach uzytkownika tych central.

3.17 ASW-100 E STEROWNIK BEZPRZEWODOWY 230 V

e zdalne wigczanie i wytgczanie urzadzen podtgczanych do gniazd 230 V
e typ gniazda w sterowniku: E

e przycisk umozliwiajgcy sterowanie reczne obwodem elektrycznym 230 V
e dioda informujgca o stanie sterownika

e zasilanie: 230 V AC

3.18 ASW-100 F STEROWNIK BEZPRZEWODOWY 230 V

e zdalne wigczanie i wytgczanie urzadzen podtgczanych do gniazd 230 V
e typ gniazda w sterowniku: F

e przycisk umozliwiajgcy sterowanie reczne obwodem elektrycznym 230 V
¢ dioda informujgca o stanie sterownika

e zasilanie: 230 V AC

3.19 ARF-100 TESTER POZIOMU SYGNALU RADIOWEGO

e sprawdzanie poziomu sygnatu radiowego odbieranego przez kontroler z testera albo przez
tester z kontrolera

e symulowanie komunikacji radiowej urzadzen zasilanych bateryjnie albo ze zrédet
zewnetrznych

e wskaznik diodowy ilustrujgcy poziom sygnatu radiowego
e brzeczyk
e zasilanie: bateria alkaliczna 9 V 6LR61

4. MONTAZ

A Dwukierunkowy system bezprzewodowy ABAX powinien byé zamontowany tak,
aby zapewni¢ odpowiedni poziom sygnalu radiowego urzadzen
wspotpracujacych z kontrolerem. Pozwoli to unikng¢ probleméw z komunikacja.

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywacé przy odiagczonym zasilaniu.

Przed przystgpieniem do montazu systemu nalezy zaplanowac¢ rozmieszczenie wszystkich
urzadzen. Miejsce montazu kontrolera powinno zosta¢ tak wybrane, aby wszystkie
urzadzenia, ktére majg by¢ przez niego nadzorowane, znalazly sie w jego zasiegu. Zaleca
sie, aby kontroler i urzadzenia bezprzewodowe byty montowane wysoko. Pozwoli to uzyskac¢
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lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikngé niebezpieczenstwa przypadkowego
zastoniecia kontrolera i urzgdzen przez poruszajgce sie po obiekcie osoby.

Przed zamontowaniem elementéw systemu na state, nalezy sprawdzi¢ poziom sygnatu
odbieranego przez kontroler z poszczegdlnych urzadzeh. Pomocnym narzedziem przy
sprawdzaniu poziomu sygnatu jest produkowany przez firme SATEL tester ARF-100. Jesli
poziom sygnatu z danego urzadzenia jest za niski (mniejszy niz 40%), konieczna jest zmiana
jego potozenia. Czasami wystarczy je przesungC o kilkanascie centymetrow, aby uzyskaé
znaczng poprawe jakosci sygnatu. Po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego
ze wszystkich urzadzen mozna przystgpi¢ do ich zamontowania na state.

Komunikacja radiowa w systemie ABAX zostata tak zaprojektowana, ze mozliwa jest praca
kilku kontrolerow ACU-100 we wzajemnym zasiegu. Synchronizacja z juz pracujgcymi
systemami bezprzewodowymi odbywa sie zawsze przy wigczeniu kontrolera oraz po kazdej
operacji dodawania/usuwania obstugiwanych urzadzeh. Synchronizacja wykonywana jest
automatycznie. llos¢ urzadzen bezprzewodowych pracujacych we wzajemnym zasiegu
uzalezniona jest od OKRESU ODPYTYWANIA (patrz: OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN) i moze
wynosi¢ od 150 do 450. Im wieksza czestotliwos¢ odpytywania, tym mniej urzadzen moze
pracowac we wzajemnym zasiegu.

Zalecenia dotyczgace montazu poszczegolnych urzadzen bezprzewodowych zawarte sg
w instrukcjach dotgczonych do tych urzadzen.

4.1 NMNMONTAZ KONTROLERA SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ACU-100

Kontroler ACU-100 powinien byc¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej
wilgotnosci powietrza. Ptytka elektroniki montowana jest w obudowie plastikowej OPU-1 A.
Przed przymocowaniem do Sciany, w tylnej sciance obudowy nalezy wykona¢ przepusty na
kable tgczace kontroler z centralg alarmowg lub modutami rozszerzern ACX-100.

Uwaga: Kable nie powinny biec w bezpoSrednim sgsiedztwie anteny, gdyz moze to zaktocic
komunikacje radiows.

Programowanie lub diagnostyka kontrolera, ktéry nie wspétpracuje z centralg INTEGRA lub
VERSA, wymaga doraznego podtgczenia manipulatora LCD lub komputera.

4.2 PODLACZENIE MANIPULATORA DO KONTROLERA

Manipulator nalezy podtgczy¢ do gniazda RJ przy pomocy czterozytowego kabla. Sposéb
podfgczenia magistrali komunikacyjnej manipulatora do gniazda RJ przedstawia rysunek 3.

W manipulatorze, ktéry ma by¢ podiaczony do kontrolera ACU-100, musi byé
ustawiony adres 0.

1234 —
1 - +KPD
| _ 2 - CKM
® LUU} @ | 3-DTM
— 4 - COM
1234

Rys. 3. Kolejnos¢ przewoddéw we wtyczce tgczacej manipulator LCD z kontrolerem. 1 — widok
wtyczki w gniezdzie. 2 — widok wtyczki od strony pindw.

Na wyswietlaczu prawidtowo podtgczonego manipulatora pojawi sie komunikat zawierajgcy
w gornym wierszu nazwe urzadzenia oraz informacje o wersji programu. Jezeli
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w manipulatorze zapali sie dioda LED [A [AWARIA], oznacza to, ze aktywne jest jedno
z wyjs¢ funkcyjnych. Aby uruchomi¢ tryb serwisowy nalezy wpisa¢ hasto serwisowe. Tryb
serwisowy jest sygnalizowany $wieceniem diody LED [3= [SERWIS].

Jezeli po podtgczeniu na wyswietlaczu nie pojawi sie wspomniany wyzej komunikat, nalezy:
— sprawdzi¢, czy na mikroprzetacznikach typu DIP-switch kontrolera wybrana zostata opcja
programowania za posrednictwem manipulatora LCD;

— sprawdzi¢, czy poprawnie zostaty potgczone przewody tgczgce manipulator z kontrolerem;
— sprawdzi¢, czy w manipulatorze LCD ustawiony zostat adres 0.

Aby sprawdzi¢ adres manipulatora i ewentualnie go zmieni¢ nalezy:

. Odtaczy¢ zasilanie manipulatora +KPD i przewody szyny danych (CKM, DTM).

2. Zewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

3. Zataczy¢ zasilanie manipulatora.

4. Na wyswietlaczu podany zostanie adres manipulatora:

—_—

L L L] IIII. L] L L L] L L EEEE EEEN EER n=0'"77 aktualnie UStaWiony

. - —— adres manipulatora
] I II l. .l II

Rys. 4. Programowanie adresu manipulatora

5. W razie potrzeby zmieni¢ adres na 0. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema
krétkimi i jednym dtugim dzwiekiem.
6. Podtaczy¢ manipulator do kontrolera ACU-100 w prawidtowy sposob (CKM, DTM).

4.3 PODLACZENIE KOMPUTERA DO KONTROLERA

Potaczenie miedzy portem RS-232 kontrolera a portem komputera nalezy wykona¢ zgodnie
z rysunkiem 5 (mozna naby¢ gotowy kabel produkowany przez firme SATEL).

5 0

—RXD—! —TXD—3 ‘ 8
F—TXD—: —RXD—2 J
5432
L ©
gooona

—

Rys. 5. Sposéb podtgczenia komputera do portu szeregowego kontrolera. Po lewej widok
wtyku PINS. Po prawej wtyk zehski DB-9 od strony punktéw lutowniczych.

Uwagi:
e Nie nalezy zwierac ani dotykac kotkow ztgcza portu RS-232 palcami.

e Przed podtfgczeniem kabla nalezy wstepnie roztadowac fadunek elektrostatyczny, np.
przez dotkniecie wierzchem dfoni uziemionego urzgdzenia (kran, grzejnik itp.).
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e Zaleca sie, aby kabel podtgczy¢ najpierw do portu kontrolera.

Jezeli po podtaczeniu portu RS-232 kontrolera z komputerem, program DLOAD10 nie uzyskat

potaczenia z kontrolerem, nalezy:

— sprawdzi¢, czy na mikroprzetacznikach typu DIP-switch kontrolera wybrana zostata opcja
programowania przez port RS-232;

— sprawdzi¢, czy w programie DLOAD10 poprawnie wybrany zostat port, przez ktory
komputer komunikuje sie z kontrolerem;

— sprawdzi¢, czy poprawnie zostaly potaczone przewody w kablu tgczacym komputer
z kontrolerem.

4.4 PODLACZENIE MODULOW ROZSZERZEN WEJSC IWYJSC ACX-100

Do magistrali komunikacyjnej kontrolera ACU-100 mozna podtgczy¢é maksymalnie 5 modutéw
rozszerzen wejs¢ i wyjs¢ ACX-100. Moduly mozna podtaczy¢ jedynie, gdy kontroler
zostat skonfigurowany jako modut urzadzen bezprzewodowych wspétpracujacy
z dowolng centralg alarmowa.

— — — p—
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Rys. 6. Przykfad podtgczenia 2 modutéw ACX-100 (adresy: 0 i 1) do kontrolera ACU-100.

Moduty rozszerzen ACX-100 podtacza sie do magistrali kontrolera rownolegle. Podtgczenie
mozna wykona¢ typowym nieekranowanym kablem prostym stosowanym w systemach
alarmowych (nie zaleca sie uzywania kabla typu ,skretka”). Podtgczajgc moduty nalezy
pamieta¢ o ustawieniu na mikroprzetgcznikach w kontrolerze wtasciwej liczby dotgczonych
do niego modutbw ACX-100. Brak komunikacji z modutem zostanie zasygnalizowany przez
kontroler na wyjsciu TPR jako sabotaz.

Kazdy modut dotaczony do magistrali musi mie¢ ustawiony inny adres z zakresu od 0 do 4.
Adresy te muszg odpowiada¢ numerowi kolejnego modutu zgodnie z tabelg 4. Jezeli do
kontrolera podtaczony jest jeden modut ACX-100, musi on mie¢ ustawiony adres 0, jezeli
dwa, to jeden z nich musi mie¢ ustawiony adres 0, a drugi adres 1 itd.

Numeracja wejsc sterujgcych i wyjs¢ modutu rozszerzen w systemie zalezy od ustawionego
w nim adresu, czyli od numeru modutu. Numery wejs¢ sterujgcych i wyjs¢ w kolejnych
modutach rozszerzen przedstawia tabela 4.
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Numer kolejny modutu  Adres w module = Numery wejs¢ sterujgcych Numery wyjsc

1 0 5-8 9-16

2 1 9-12 17-24
3 2 13-16 25-32
4 3 17-20 33-40
5 4 21-24 41-48

Tabela 4.

Zaciski TMP modutu nalezy podtgczy¢ do obwodu sabotazowego centrali alarmowe;j.

4.5 DODAWANIE NOWYCH URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH

Uwaga: Procedura dodawania urzgadzen bezprzewodowych w przypadku wspotpracy
kontrolera z centralg alarmowg VERSA jest opisana w instrukcji instalatora tej
centrali.

4.5.1 Programy DLoAD10 i DLOADX

W celu dodania nowego urzadzenia bezprzewodowego do systemu nalezy:

1. Nacisng¢ w programie przycisk NOWE URZADZENIE.

2. W oknie, ktore sie pojawi, wpisa¢ 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego urzadzenia.
Numer seryjny znajduje sie na ptytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu
sygnatu radiowego ARF-100 ma numer seryjny 0000500.

3. W zaleznosci od tego, jakie urzadzenie jest dodawane do systemu:

— wigczy¢ zasilanie ekspandera ACX-200 lub ACX-201,

— wiaczyc tester ARF-100,

— wtozy¢ sterownik bezprzewodowy ASW-100 E/ASW-100 F do gniazda 230 V,

— wiozy¢ baterie do czujki ASD-100,

— naruszy¢ (otworzyc) styk sabotazowy w przypadku pozostatych urzadzen.

Jezeli wprowadzony zostat niewtasciwy numer seryjny, poinformuje o tym odpowiedni
komunikat. Nalezy wéwczas wpisa¢ poprawny numer seryjny i powtérzy¢ wymieniong
wyzej czynnosc.

4. Komunikat potwierdzi dodanie nowego urzadzenia. Klikniecie myszkg przycisku ,OK”
zakonczy procedure dodawania nowego urzadzenia. Mozna zrezygnowacC z dodania
nowego urzadzenia naciskajac przycisk ,Przerwij’. Mozna tez dodac kolejne urzadzenie
bezprzewodowe naciskajac przycisk ,Nastepne”.

Uwaga: Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera z centralami CA-64 lub
INTEGRA, po zakonczeniu procedury dodawania do systemu nowych urzgdzen
bezprzewodowych nalezy wykonac procedure identyfikacji ekspanderow w centrali.

4.5.2 Manipulator LCD poditaczony do kontrolera
W celu dodania nowego urzadzenia bezprzewodowego do systemu nalezy:
1. Uruchomic¢ funkcje NOWE URZADZENIE.

2. Wpisa¢ 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego urzadzenia i nacisng¢ klawisz [#]. Numer
seryjny znajduje sie na ptytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu sygnatu
radiowego ma numer seryjny 0000500.

3. W zaleznosci od tego, jakie urzadzenie jest dodawane do systemu:

— wigczy¢ zasilanie ekspandera ACX-200 lub ACX-201,
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— wiaczyc tester ARF-100,

— wtozy¢ sterownik bezprzewodowy ASW-100 E/ASW-100 F do gniazda 230 V,

— wiozy¢ baterie do czujki ASD-100,

— naruszyc¢ (otworzyC) styk sabotazowy w przypadku pozostatych urzadzen.

Jezeli wprowadzony numer seryjny jest niezgodny z numerem seryjnym dodawanego

urzadzenia lub urzadzenie z tym numerem seryjnym jest zarejestrowane, poinformuje
o tym odpowiedni komunikat i automatycznie nastapi powrét do gtdwnego menu.

Komunikat potwierdzi dodanie nowego urzadzenia o numerze seryjnym podanym na

wyswietlaczu. Nacisniecie klawisza [#] zakonczy procedure dodawania nowego
urzadzenia. Mozna zrezygnowac z dodania nowego urzgdzenia naciskajac klawisz [+].

4.5.3 Manipulator LCD systemu alarmowego INTEGRA
W celu dodania nowego urzadzenia bezprzewodowego do systemu nalezy:

1.

2.

Uruchomi¢ funkcje NOWE URZADZENIE (>TRYB SERWISOWY ->STRUKTURA ->SPRZET
—>EKSPANDERY > USTAWIENIA > nazwa kontrolera > NOWE URZADZENIE)

WpisaC 7-cyfrowy numer seryjny urzadzenia i nacisng¢ klawisz [#]. Numer seryjny
znajduje sie na pitytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu sygnatu
radiowego ma numer seryjny 0000500.

Jezeli urzadzenie o wpisanym numerze seryjnym jest juz zarejestrowane, manipulator
zasygnalizuje to 3 dtlugimi dzwiekami i nie przejdzie do kolejnego etapu procedury.

Kiedy na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Otwérz sabotaz urzadz.”:

— wigczy¢ zasilanie ekspandera ACX-200 lub ACX-201,

— wigczy¢ tester ARF-100,

— wtozy¢ sterownik bezprzewodowy ASW-100 E/ASW-100 F do gniazda 230 V,

— wiozy¢ baterie do czujki ASD-100,

— naruszy¢ (otworzyc) styk sabotazowy w przypadku pozostatych urzadzen.

Jezeli numer seryjny dodawanego urzgadzenia nie bedzie zgodny z wpisanym wczesniej
numerem seryjnym, poinformuje o tym odpowiedni komunikat. Nalezy nacisng¢
klawisz [+], a nastepnie rozpocza¢ procedure dodawania urzgdzenia od poczatku.

. Na wyswietlaczu pojawi sie nazwa nowego urzadzenia i jego numer seryjny. Nacisniecie

klawisza 1 spowoduje przejscie do kolejnego etapu procedury (nacisniecie dowolnego
innego klawisza przerwie procedure dodawania nowego urzadzenia).

Na wyswietlaczu pojawi sie lista wejs¢ w systemie, ktére mogg zostaC przypisane
urzadzeniu. Nalezy wybrac jedno z nich (klawisze ¥ i A umozliwiajg przewijanie listy)
i nacisna¢ klawisz [#] (nacisniecie klawisza [*] przerwie procedure dodawania nowego
urzadzenia). Jezeli urzadzenie zajmuje wiecej wejs¢ w systemie (np. czujka magnetyczna
AMD-101, czujka wibracyjna i magnetyczna AVD-100, sygnalizatory ASP-105 i ASP-205
lub ekspandery ACX-200 i ACX-201), zostang mu automatycznie przypisane dodatkowe
wejscia (nastepne w kolejnosci po wskazanym).

. Automatycznie zostanie wykonana identyfikacja ekspanderéw (poinformuje o tym

odpowiedni komunikat).

Na wyswietlaczu pojawi sie propozycja nazwy dla wejscia/wyjscia przypisanego do
urzadzenia. Nazwe te mozna zmienié. Nacisniecie klawisza [#] zapisze nowg nazwe.
Nacisniecie klawisza [*] przerwie procedure nadawania nazwy (wejscie/wyjscie otrzyma
wowczas nazwe ztozong z nazwy urzadzenia i jego numeru seryjnego). Jezeli urzadzenie
zajmuje kilka wejs¢/wyj$¢, procedura ta jest dla nich powtarzana.
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4.6 USUWANIE URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH

Uwaga: Procedura usuwania urzgdzen bezprzewodowych w przypadku wspotpracy
kontrolera z centralg alarmowg VERSA jest opisana w instrukcji instalatora tej
centrali.

4.6.1 Programy DLoAD10 i DLoADX

W celu usuniecia urzgdzenia bezprzewodowego z systemu przy pomocy programu DLOAD10
lub DLOADX nalezy:

1. Klikng¢ myszkg na urzadzenie, ktére chcemy usungg.

2. Nacisng¢ przycisk ,Usun urzadzenie”.

3. Zgodnie z poleceniem, ktore sie pojawi, nacisng¢ przycisk ,Tak”, aby potwierdzi¢ cheé
usuniecia urzadzenia. Urzgdzenie zostanie usuniete.

Uwaga: Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera z centralami CA-64 lub
INTEGRA, po usunieciu urzgdzenia bezprzewodowego 2z systemu nalezy
przeprowadzi¢ ponowngq identyfikacje ekspanderow.

4.6.2 Manipulator LCD

W celu usuniecia urzadzenia bezprzewodowego z systemu przy pomocy manipulatora LCD
nalezy:

1. Uruchomi¢ funkcje USUN URZADZENIE.
2. Wybra¢ z listy urzadzenie, ktére chcemy usung¢ z systemu i nacisnac [#].

3. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, nacisng¢ klawisz z cyfrg 1, aby usungé
urzadzenie. Usuniecie urzgdzenia manipulator potwierdzi czterema krotkimi i jednym
dtugim dzwiekiem.

Uwaga: Jezeli zamiast klawisza [1] nacisniemy dowolny inny klawisz, nastgpi powrot do listy
wyboru urzadzen bezprzewodowych.

5. EKSPANDERY WEJSC I WYJSC PRZEWODOWYCH W SYSTEMIE ABAX

Ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych (ACX-200 lub ACX-201) zajmuje 4 pozycje na liscie
urzadzen obstugiwanych przez kontroler. Z kontrolerem ACU-100 moze wspotpracowac
maksymalnie 12 dowolnych ekspanderéw wejs¢ i wyjsé przewodowych. Ekspander na
biezaco informuje o stanie wejs¢. Kontroler przesyta do ekspandera polecenia zmiany stanu
wyjs$¢ (na biezaco) i modyfikacji ustawien wejs¢ (w czasie odpytywania). W jednym okresie
odpytywania przesytane sg dane dotyczace konfiguracji jednego wejscia, czyli na przestanie
informacji o ustawieniach 4 wejS¢ potrzebne sg 4 okresy odpytywania (od chwili
zaprogramowania nowych ustawien do czasu ich faktycznego zapisania w ekspanderze
mogg uptyng¢ nawet ponad 2 minuty, jezeli okres odpytywania wynosi 36 sekund).
Ustawienia wejs¢ ekspandera przechowywane sg w nieulotnej pamieci. Utrata zasilania nie
oznacza zatem utraty zaprogramowanych ustawien.

Uwaga: W przypadku utraty tgcznosci z kontrolerem ACU-100, po 20 okresach
odpytywania, wszystkie uaktywnione wczesSniej wyjscia przechodzg w stan
nieaktywny.

Ekspander ACX-201 przesyta dodatkowo informacje o:

— stanie wyjsc zasilajacych AUX1 i AUX2 — informacja o przecigzeniu jest przesytana, gdy

obcigzenie wyjscia AUX1 lub AUX2 przekroczy 0,5 A.
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— stanie akumulatora — informacja o roztadowaniu akumulatora jest przesytana, gdy
napiecie akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut (3 testy
akumulatora). Informacja bedzie przesytana do kontrolera do chwili, gdy napiecie
akumulatora wzrosnie powyzej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut (3 testy akumulatora).

— stanie zasilania AC — informacja o braku zasilania jest przesytana, gdy brak zasilania AC
trwa ponad 30 sekund. Powrét zasilania zgtaszany jest z identycznym opdoznieniem.

W przypadku wspotpracy z centralg INTEGRA lub VERSA, informacja o tych awariach jest
przesytana magistralg komunikacyjng. Przeglad awarii mozliwy jest przy pomocy
manipulatora, programu DLOADX lub GUARDX.

W przypadku wspodtpracy z innymi centralami alarmowymi, informacja o tych awariach
przekazywana jest za posrednictwem wyjscia funkcyjnego LBA.

W celu sprawdzenia awarii przy pomocy manipulatora LCD podtgczonego do kontrolera
nalezy uruchomi¢ funkcje STAN BATERII (TRYB SERWISOWY —>TESTY ->STAN BATERII).
Wyswietlone zostanie pierwsze urzadzenie na liscie, w ktdorym zdiagnozowano wystapienie
problemu. Ekspander ACX-201 zajmuje 4 pozycje na liscie urzadzen. Komunikat ,Staba
bateria” dla pierwszej pozycji zajmowanej przez ekspander oznacza przecigzenie wyjscia
zasilajacego AUX1 lub AUX2. Dla drugiej pozycji — roztadowany akumulator. Dla trzeciej
pozycji — brak zasilania AC.

W programie DLOAD10 informacje o stanie baterii wysSwietlane sg na biezgco. Logika
wyswietlania informacji na temat ekspandera jest identyczna, jak w manipulatorze LCD
podtgczonym do kontrolera. Pierwsza pozycja na liscie w kolumnie ,Bateria” dotyczy stanu
wyjs¢ zasilajgcych AUX1 i AUX2, druga — stanu akumulatora, trzecia — stanu zasilania AC.

5.1.1 Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ ekspandera ACX-200 lub ACX-201 jezeli
kontroler ACU-100 wspoétpracuje z centralg z serii INTEGRA lub VERSA

Ekspander zajmuje 4 wejscia i 4 wyjscia w systemie alarmowym. Parametry wejs¢ i wyjs¢

ekspandera programuje sie identycznie jak pozostatych wejs¢ i wyjs¢ przewodowych centrali.

Nalezy jedynie pamieta¢, ze czuto$¢ wejs¢ w ekspanderze moze by¢é rézna od

zaprogramowaney:

— od 20 ms do 140 ms — odpowiada zaprogramowanej czutosci;

— powyzej 140 ms — dostepne sg tylko niektére wartosci: 300 ms, 500 ms, 700 ms itd. co
200 ms (zaprogramowana warto$¢ jest zaokraglana do wartosci obstugiwanej przez
ekspander).

5.1.2 Konfiguracja wejs¢ i wyjS¢ ekspandera ACX-200 lub ACX-201 jezeli
kontroler ACU-100 wspétpracuje z centralag CA-64

Ekspander zajmuje 4 wejscia w systemie alarmowym. Parametry wejsC ekspandera
programuje sie identycznie jak pozostatych wejsé przewodowych centrali. Mozna postuzy¢
sie programem DLOAD64 lub manipulatorem systemu alarmowego. Nalezy uwzglednic¢ te
same ograniczenia dotyczace czutosci wejs¢, jak w przypadku wspotpracy ekspandera
z centralg z serii INTEGRA lub VERSA.

W celu skonfigurowania wyjS¢ ekspandera, nalezy wskaza¢ odpowiednie wejscia sterujgce
kontrolera ACU-100, ktére sterowaé bedg wyjsciami ekspandera. Mozna to zrobi¢ przy
pomocy manipulatora LCD podtagczonego do kontrolera lub programu DLOAD10. Wejscia
sterujgce nalezy podtaczy¢ do odpowiednio zaprogramowanych wyj$¢ centrali alarmowej.

5.1.3 Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ ekspandera ACX-200 lub ACX-201 jezeli
kontroler ACU-100 wspotpracuje z innymi centralami

Programowanie ustawien wejs¢ i wyjs¢ ekspandera mozliwe jest przy pomocy manipulatora
podtgczonego do kontrolera lub programu DLOAD10.
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Dla kazdego wejscia ekspandera nalezy okresli¢ konfiguracje, w jakiej ma pracowac
podtgczona do niego czujka, oraz zdefiniowacC czutos¢. Ponadto wejscia ekspandera nalezy
przypisa¢ do wybranych wyjs¢ kontrolera. Niezaleznie od tego, jak zostang zaprogramowane
wejscia ekspandera, wejscia centrali, do ktorych podtgczone zostang wyjscia kontrolera
ACU-100, nalezy skonfigurowaé¢ jako typu NO lub NC (patrz: tez rozdziat WSPOLPRACA
Z CENTRALAMI ALARMOWYMI).

W manipulatorze LCD zmiany typu wejscia i poziomu czuto$ci dokonuje sie przy pomocy
funkcji KONFIGURACJA. Klawisze A i ¥ pozwalajg na zmiane wartosci parametru. Klawisze 4
i P pozwalajg na poruszanie sie miedzy gorng a dolng linig wyswietlacza, czyli miedzy
programowanymi parametrami.

W programie DLOAD10 nalezy klikngé myszka w kolumnie ,Konfiguracja” pole dotyczace
wejscia ekspandera, dla ktéorego chcemy zaprogramowac typ i czutosé. Parametry te
oddzielone sg myslnikiem. Na pierwszej pozycji podany jest typ wejscia. Przy pomocy
klawiatury mozna w tym miejscu wpisac cyfre z zakresu od 0 do 5 zgodnie z tabelg 5.

0 brak czujki
NC
NO
EOL

2EOL/NO

2EOL/NC

Tabela 5.

B WIN|=

Na drugiej pozycji podana jest czuto$¢ wejscia. Przy pomocy klawiatury mozna wpisac
wartos¢ z zakresu od 20 ms do 5100 ms. W przedziale od 20 ms do 140 ms mozna
wprowadzaé wartosci co 20 ms (20 ms, 40 ms, 60 ms itd.). Nastepna wartosé, ktérg mozna
wprowadzi¢ to 300 ms. W przedziale od 300 ms do 5100 ms mozna wprowadzac wartosci co
200 ms (300 ms, 500 ms, 700 ms itd.). Jezeli wprowadzona zostanie liczba rézna od wyzej
wymienionych, zostanie ona zaokrgglona w goére do najblizszej obstugiwanej (np. po
wpisaniu liczby 301 wprowadzona zostanie warto$¢ 500 ms).

W celu skonfigurowania wyjs¢ ekspandera, nalezy wskaza¢ odpowiednie wejscia sterujace
kontrolera ACU-100, ktore sterowa¢ beda wyjsciami ekspandera. Wejscia sterujgce nalezy
podigczyé do odpowiednio zaprogramowanych wyjs¢ centrali alarmowe;.

6. CzuJKI BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX

Czujki bezprzewodowe przesytajg do kontrolera ACU-100 informacje o naruszeniach,
sabotazach i stanie baterii. Wptyw na sposob pracy czujki ma stan, w ktorym sie znajduje:

— stan pasywny — tryb oszczedzania baterii, w ktérym informacje o naruszeniach i stanie
baterii przesytane sg do kontrolera tylko w czasie odpytywania (patrz: parametr OKRES
ODPYTYWANIA), a jedynie informacja o sabotazu natychmiast. Czujki mogg pracowac
w stanie pasywnym, gdy system alarmowy nie czuwa.

— stan aktywny — wszystkie informacje przesytane sg do kontrolera natychmiast.

Jezeli kontroler pracuje jako ekspander urzadzen bezprzewodowych do central alarmowych
z serii INTEGRA Ilub VERSA, sterowanie stanem czujek odbywa sie za posrednictwem
magistrali komunikacyjnej. Wigczenie czuwania w strefie, do ktorej nalezy wejscie z czujkg
bezprzewodowa, oznacza przetaczenie czujki w stan aktywny, a wylaczenie czuwania —
przetgczenie w stan pasywny.
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W pozostatych konfiguracjach sterowanie stanem czujek odbywa sie przy pomocy wejs¢
kontrolera. Dla kazdej czujki nalezy wskazac wejscie, ktére bedzie sterowac jego praca. Do
wejscia nalezy podtgczyé odpowiednio zaprogramowane wyjscie centrali alarmowej.
Uaktywnienie wejscia kontrolera spowoduje przetgczenie czujki w stan aktywny.

Przetgczanie czujek ze stanu pasywnego w aktywny i odwrotnie odbywa sie w czasie
odpytywania, co sprawia, ze wykonywane jest z opo6znieniem w stosunku do wydania
polecenia przetgczenia. Opoznienie to — w zaleznosci od wybranej czestotliwosci
odpytywania — moze wynosi¢ maksymalnie 12, 24 lub 36 sekund.

OKRES ODPYTYWANIA ma wptyw na poziom zuzycia energii przez czujke. Im rzadziej odbywa
sie komunikacja miedzy kontrolerem a urzadzeniami bezprzewodowymi, tym mniejsze
zuzycie baterii w czujce.

W niektorych sytuacjach wskazane jest, aby czujka byta stale aktywna. Przyktadowo
uzytkownik chce mie¢ pewnos¢, ze w momencie zataczania czuwania w obiekcie nie ma
otwartego okna. Przetgczenie czujki magnetycznej chronigcej okno w stan aktywny na state
pozwoli unikngé niebezpieczenstwa, ze okno zostanie otwarte tuz przed zatgczeniem
czuwania, jednak informacja o tym nie zdazyta dotrzec.

Sposbb trwatego przetgczenia czujki w stan aktywny zalezy od konfiguracji, w ktorej pracuje
kontroler. W przypadku wspotpracy z centralami z serii INTEGRA lub VERSA nalezy
zatgczy¢é odpowiednig opcje dla czujki bezprzewodowej. W pozostatych konfiguracjach
nalezy wejscie kontrolera sterujgce czujkg zaprogramowac jako zawsze aktywne.

& Baterie zapewniaja prace czujek przez okres okoto 3 lat przy zatozeniu, ze czujki

czes¢ tego czasu znajduja sie w stanie pasywnym, a OKRES ODPYTYWANIA Wynosi
12 sekund. Dluzszy okres odpytywania (24 lub 36 sekund) oznacza wydtuzenie
zywotnosci baterii. W czujkach przetaczonych trwale w stan aktywny zywotnos¢
baterii jest krotsza, niz w czujkach przetaczanych okresowo w stan pasywny.
Jezeli jednak specyfika czujki lub miejsca jej montazu sprawia, ze liczba
naruszen bedzie niewielka, przetaczenie czujki na trwate w stan aktywny nie
wplynie negatywnie na zywotnos¢ baterii.

Czujki, ktora nie jest zainstalowana w systemie, nie nalezy zostawia¢ z wtozong
bateria. Urzadzenie bezprzewodowe pozbawione komunikacji z centralg przez
czas dluzszy niz 10 minut zuzywa wiecej energii, co skraca zywotnos¢ baterii.

6.1 DODATKOWE PARAMETRY CZUJEK WYMAGAJACE KONFIGURACJI

APD-100 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni. Programuje sie czutosc.
W przypadku czujek z oprogramowaniem w wersji 2.01 dodatkowo okresla sie, czy
wiaczona ma by¢ opcja odpornosci na zwierzeta o wadze do 15 kg.

APMD-150 — bezprzewodowa dualna czujka ruchu. Programuje sie:

— czutos¢ toru podczerwieni;
— czutosc toru mikrofalowego;
— sposob pracy w trybie testowym.

AMD-100 i AMD-101 — bezprzewodowe czujki magnetyczne z dodatkowym wejsciem. Dla
czujek z wersjg elektroniki 3.5 D lub nowszg okresla sie, ktory z dwdch kontaktronéw na
ptytce elektroniki ma by¢ aktywny (w starszych czujkach wyboru kontaktronu dokonuje
sie przy pomocy zworki). W przypadku czujki AMD-101, ktéra zajmuje 2 pozycje na
liscie urzadzen / 2 wejscia w systemie, kontaktron wybiera sie dla pierwszej pozycji /
pierwszego wejscia.
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AMD-102 - bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym. Dla czujki
magnetycznej okresla sie, ktéry z dwoch kontaktrondw na ptytce elektroniki ma byc¢
aktywny. Dla wejscia roletowego programuje sie:

— ilo$¢ impulséw, ktdrych zarejestrowanie spowoduje naruszenie czujki;

— czas waznos$ci impulsu (czas odliczany od zarejestrowania impulsu, w ktérym muszg
wystgpi¢ kolejne, aby wejscie zostato naruszone).

Uwaga: Licznik impulsow jest kasowany po uptywie czasu waznoS$ci impulsu oraz po
przetgczeniu czujki ze stanu pasywnego w aktywny.

AGD-100 - bezprzewodowa czujka zbicia szyby. Programuje sie czutos¢ kanatu wysokiej
czestotliwosci.

AVD-100 - bezprzewodowa czujka wibracyjna i czujka magnetyczna. Dla czujki
magnetycznej okresla sie, ktéry z dwoch kontaktrondw na ptytce elektroniki ma byc¢
aktywny. Dla czujki wibracyjnej programuje sie:

— czutos¢ (pojedyncza wibracja spetniajgca kryterium czutosci spowoduje naruszenie
czujki);

— ilos¢ impulsow, ktorych zarejestrowanie w czasie 30 sekund spowoduje naruszenie
czujki. Uwzgledniane sg wszystkie wibracje (nie muszg spetnia¢ kryterium czutosci).
Dla wartosci 0 impulsy nie sg zliczane.

Uwaga: Parametry pracy czujki wibracyjnej sq analizowane niezaleznie tzn. czujka
moze sygnalizowac naruszenie po zarejestrowaniu pojedynczej, silnej wibracji
po mocnym uderzeniu, jak i po zarejestrowaniu kilku niewielkich wibracji
towarzyszgcych serii stabych uderzen.

ASD-100 — bezprzewodowa czujka dymu i ciepta. Programuje sie:

— tryb pracy czujki ciepta;

— sposob dziatania brzeczyka;

— czas sygnalizowania alarmu przez brzeczyk/diode.

ARD-100 — bezprzewodowa czujka przemieszczenia. Programuje sie czutosc.

7. SYGNALIZATORY W SYSTEMIE ABAX

Sygnalizatory przesytajg do kontrolera ACU-100 informacje o sabotazach oraz stanie
baterii/akumulatora/zasilania. Informacje o sabotazu przesytane sg natychmiast, natomiast
wszystkie pozostate informacje w czasie odpytywania (patrz: OKRES ODPYTYWANIA).

Uwaga: Sygnalizacja alarmu sabotazowego jest blokowana:
— po wigczeniu trybu testowego,

— po wigczeniu trybu serwisowego w przypadku wspotpracy z centralami z serii
INTEGRA lub VERSA,

— przez 40 sekund po podtgczeniu zasilania do sygnalizatora.
Polecenie  zablokowania/odblokowania  sygnalizacji alarmu  sabotazowego
w zwigzku z wigczeniem/wytgczeniem trybu serwisowego Ilub trybu testowego
wysytane jest w czasie odpytywania.

W zaleznosci od konfiguracji, w jakiej pracuje kontroler, sygnalizacja wyzwalana jest:

— po uaktywnieniu wyjscia systemu INTEGRA lub VERSA, do ktérego przypisany jest
sygnalizator bezprzewodowy. Wyjscie nalezy odpowiednio zaprogramowac.

— po uaktywnieniu wejscia kontrolera, ktore zostato wybrane jako sterujace.
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7.1 OPIS DZIALANIA SYGNALIZATORA ASP-105

Sygnalizator zewnetrzny ASP-105:

— zajmuje 2 pozycje na liscie urzadzen obstugiwanych przez kontroler (oddzielnie
sygnalizacja akustyczna i sygnalizacja optyczna);

— w systemie alarmowym INTEGRA lub VERSA zajmuje 2 wyjscia i 2 wejscia;

— w systemie alarmowym CA-64 lub CA-10 zajmuje 2 wejscia, a ponadto wymaga 2 wejs¢
kontrolera do sterowania sygnalizacjg;

— przy wspotpracy z innymi centralami wymaga 2 wejsc i 2 wyjs¢ kontrolera.
Za posrednictwem wejS¢ systemu alarmowego / wyjS¢ kontrolera przekazywana jest
informacja o stanie zasilania oraz o sabotazu.

Sygnalizator umozliwia niezalezne wyzwolenie sygnalizacji optycznej i akustycznej.
Polecenie wyzwolenia sygnalizacji przekazywane jest przez kontroler do sygnalizatora
natychmiast. Sygnalizacja akustyczna trwa maksymalnie przez czas zaprogramowany dla
sygnalizatora. Czas trwania sygnalizacji optycznej nie jest limitowany.

Sygnalizator wymaga zasilania napieciem statym +12 V. Awaryjnym Zrodtem zasilania jest
akumulator 6 V 1,2 Ah.

Uwaga: Sygnalizator nie testuje akumulatora, dlatego serwis powinien okresowo, w ramach
prac konserwacyjnych, sprawdzac stan akumulatora.
Brak napiecia +12 V DC, w zalezno$ci od konfiguracji, w jakiej pracuje kontroler:

— spowoduje naruszenie drugiego z wejs¢ zajmowanych w systemie przez sygnalizator
(komunikacja przez magistrale z centralami INTEGRA, VERSA, CA-64 lub CA-10);

— uaktywni wyjscie LBA kontrolera;

— uaktywni wyjscie kontrolera przypisane do sygnalizacji optycznej (druga pozycja
zajmowana przez sygnalizator na liscie urzadzen).

Roztadowanie akumulatora, w zaleznos$ci od konfiguracji, w jakiej pracuje kontroler:

— spowoduje naruszenie pierwszego z wejs¢ zajmowanych w systemie przez sygnalizator
(komunikacja przez magistrale z centralami INTEGRA, VERSA, CA-64 lub CA-10);

— uaktywni wyjscie LBA kontrolera;

— uaktywni wyjscie kontrolera przypisane do sygnalizacji akustycznej (pierwsza pozycja
zajmowana przez sygnalizator na liscie urzadzen).

7.2 OPIS DZIALANIA SYGNALIZATORA ASP-205

A Sygnalizatora ASP-205, ktory nie jest zainstalowany w systemie, nie nalezy
zostawia¢ z wlozong bateria. Urzadzenie bezprzewodowe pozbawione
komunikacji z centralg przez czas dtuzszy niz 10 minut zuzywa wiecej energii, co
skraca zywotnos¢ baterii.

Bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny ASP-205:
— zajmuje 2 pozycje na liscie urzadzen obstugiwanych przez kontroler;
— w systemie alarmowym INTEGRA lub VERSA zajmuje 2 wyjscia i 2 wejscia;

— w systemie alarmowym CA-64 lub CA-10 zajmuje 2 wejscia, a ponadto wymaga 2 wejs¢
kontrolera do sterowania sygnalizacja;

— przy wspotpracy z innymi centralami wymaga 2 wejs¢ i co najmniej 1 wyjscia kontrolera
(wyjscie przypisywane jest do kazdej z dwoch pozycji zajmowanych przez sygnalizator na
liscie urzadzen, dlatego mozliwe jest przydzielenie dwoch wyjs¢, jednak na obu
podawana bedzie ta sama informacja).



24 Dwukierunkowy system bezprzewodowy ABAX ACU-100

Za posrednictwem wejs¢ systemu alarmowego / wyj$¢ kontrolera przekazywana jest
informacja o stanie baterii oraz o sabotazu.

Sygnalizator umozliwia niezalezne wyzwolenie dwdch réznych typow sygnalizacji, ktérych
parametry sg programowane. Polecenie wyzwolenia sygnalizacji wysylane jest do
sygnalizatora tylko w czasie odpytywania. W zwigzku z tym czas dziatania wyjs¢ centrali
sterujgcych bezprzewodowym sygnalizatorem wewnetrznym ASP-205 musi by¢ diuzszy od
czasu odpytywania. Zaleca sie, aby czas ten odpowiadat czasowi sygnalizacji
zaprogramowanemu w sygnalizatorze.

Naruszenie styku sabotazowego sygnalizatora generuje alarm sabotazowy, ktéry trwa 3
minuty (dzwiek typu 1 i sygnalizacja optyczna).
Roztadowanie baterii, w zaleznosci od konfiguracji, w jakiej pracuje kontroler:

— spowoduje naruszenie obu wejs¢C zajmowanych w systemie przez sygnalizator
(komunikacja przez magistrale z centralami INTEGRA, VERSA, CA-64 lub CA-10).

— uaktywni wyjscie LBA kontrolera;

— uaktywni wyjscia kontrolera przypisane do obu pozycji zajmowanych przez sygnalizator
na liscie urzadzen.

7.3 DODATKOWE PARAMETRY SYGNALIZATOROW WYMAGAJACE KONFIGURACJI

ASP-105 — sygnalizator zewnetrzny sterowany bezprzewodowo. Programuje sie:
— typ sygnalizacji akustycznej;
— maksymalny czas sygnalizacji akustycznej.

ASP-205 - bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny. Programuje sie dwa typy sygnalizacji,
okreslajgc dla kazdego:

— maksymalny czas sygnalizacji;
— typ sygnalizacji akustycznej;
— czy ma by¢ wigczona sygnalizacja optyczna.

8. STEROWNIKI BEZPRZEWODOWE 230 V AC w SYSTEMIE ABAX

Sterownik bezprzewodowy 230 V AC:
— zajmuje 1 pozycje na liscie urzgdzen bezprzewodowych obstugiwanych przez kontroler;
— w systemie alarmowym INTEGRA lub VERSA zajmuje 1 wyjscie i 1 wejscie;

— w systemie alarmowym CA-64 lub CA-10 zajmuje 1 wejscie, a ponadto wymaga 1 wejscia
kontrolera do sterowania praca;

— przy wspotpracy z innymi centralami wymaga 1 wejscia i 1 wyjscia kontrolera.
W zaleznosci od konfiguracji, w jakiej pracuje kontroler, obwod elektryczny jest zamykany:

— po uaktywnieniu wyjscia systemu INTEGRA lub VERSA, do ktorego przypisany jest
sterownik. Wyjscie nalezy odpowiednio zaprogramowac.

— po uaktywnieniu wejscia kontrolera, ktore zostato wybrane jako sterujace.

Polecenie zamkniecia/otwarcia obwodu elektrycznego 230V przekazywane jest przez
kontroler do sterownika natychmiast.

Sterowniki ASW-100 E i ASW-100 F moga pracowa¢ w trzech trybach (w nawiasach
kwadratowych opis trybu w manipulatorze LCD systemu INTEGRA lub VERSA):

— tryb O [przycisk: nieaktywny] — obwdd elektryczny sterowany jest wytgcznie zdalnie;

— tryb 1 [przycisk: sterowanie chwilowe] — obwdd elektryczny moze by¢ sterowany zdalnie
lub recznie;
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— tryb 2 [przycisk: sterowanie mieszane] — obwdd elektryczny moze by¢ sterowany zdalnie
lub recznie, ale sterowanie zdalne mozna recznie zablokowac.

Informacja przekazywana za posrednictwem wejScia systemu alarmowego / wyjscia

kontrolera zalezy od trybu pracy sterownika:

— tryb 0 — stan przycisku. Przesytany jest na biezgco.

— tryb 1 lub 2 — stan obwodu elektrycznego. Przesytany jest tylko w czasie odpytywania
(patrz: OKRES ODPYTYWANIA).

Nacisniecie przycisku / zamkniecie obwodu elektrycznego uaktywnia wejscie systemu
alarmowego / wyjscie kontrolera.

Konfigurujgc sterownik ASW-100 E lub ASW-100 F nalezy rozwaznie dobra¢ warto$¢ FILTRA,
czyli ilos¢ okreséw odpytywania bez odpowiedzi, po ktorych zgtoszony zostanie brak
komunikacji ze sterownikiem. Gniazda 230 V instalowane sg nisko, a zatem sterowniki w nich
zamontowane narazone sg na zastoniecie przez osoby poruszajgce sie po obiekcie.

9. TESTER POZIOMU SYGNALU RADIOWEGO W SYSTEMIE ABAX

Tester ARF-100 zajmuje 1 pozycje na liscie urzadzen obstugiwanych przez kontroler.
Umozliwia sprawdzenie poziomu sygnatu radiowego odbieranego przez kontroler z testera
oraz przez tester z kontrolera. Poziom sygnatu wyswietlany jest na diodach LED testera, gdy
w kontrolerze ACU-100 uruchomiony jest tryb testowy.

Uwaga: Kazdy tester ma numer seryjny 0000500.

Aby sprawdzi¢ poziom sygnatu radiowego i przy pomocy testera znalez¢ optymalne miejsce

montazu dla urzadzenia bezprzewodowego nalezy:

1. Zamontowac baterie w testerze.

2. Doda¢ tester do systemu bezprzewodowego (patrz: DODAWANIE NOWYCH URZADZEN
BEZPRZEWODOWYCH). Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera
z centralami CA-64, INTEGRA lub VERSA, zaleca sie dodawanie testera ARF-100 jako
ostatniego urzadzenia bezprzewodowego (po innych urzadzeniach, ktére majg byc¢
instalowane w systemie ABAX). W ten sposéb, po usunieciu testera z systemu, nie
pozostanie niepotrzebna luka z powodu niewykorzystanego wejscia.

3. Przy pomocy przycisku oznaczonego @ wybraé sposdéb zasilania urzadzenia
bezprzewodowego, ktére ma byc¢ zainstalowane i symulowane przez tester.

4. Uruchomi¢ tryb testowy w kontrolerze. W czasie odpytywania na wskazniku diodowym
wyswietlony zostanie poziom sygnatu radiowego odbieranego przez tester z kontrolera.

Po nacisnieciu przycisku oznaczonego @ mozna zobaczy¢ poziom sygnatu odbieranego
przez kontroler z testera. Poziom sygnatu jest odswiezany zawsze w czasie odpytywania
(sygnalizowane jest to 1 krétkim dzwiekiem). Jezeli ma by¢ uaktualniany czesciej, nalezy

przy pomocy przycisku oznaczonego @ wiaczyC tryb gestego odpytywania. Poziom
sygnatu wyswietlany na diodach bedzie odswiezany co 2 sekundy. Uaktualnienie
informaciji sygnalizowane bedzie 2 krétkimi dzwiekami.

Uwaga: Zgodnie z wymaganiami normy EN50131 poziom sygnatu radiowego wysytanego
przez urzgdzenia bezprzewodowe jest obnizany, gdy uruchomiony jest tryb testowy.

5. Znalez¢ optymalne miejsce do zamontowania nowego urzadzenia bezprzewodowego.
6. Po zakonczeniu testu wytgczy¢ tester i usung¢ go z systemu bezprzewodowego ABAX.

Uwaga: Nie uzywany tester wytgczy sie automatycznie po 10 minutach.
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10. WSPOLPRACA Z CENTRALAMI ALARMOWYMI

Kontroler ACU-100 moze pracowac w kilku konfiguracjach:

— jako ekspander urzadzen bezprzewodowych do central alarmowych z serii INTEGRA lub
VERSA (wszystkie informacje dotyczace wspotpracy kontrolera z centralg VERSA
zawarte sg w instrukcjach dotgczonych do tej centrali);

— jako ekspander wejs¢ adresowalnych do centrali alarmowej CA-64;
— jako ekspander wejs¢ do centrali alarmowej CA-10;
— jako modut urzadzen bezprzewodowych wspotpracujacy z dowolng centralg alarmowa.

10.1 EKSPANDER URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH DO CENTRAL ALARMOWYCH Z SERII
INTEGRA

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
oraz jego adres.

adres: tryb pracy:
4 centrala INTEGRA

Rys. 7. Przykiad ustawienia mikroprzetacznikéw typu DIP-switch.
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Rys. 8. Przykfad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej INTEGRA.

tacznos¢ z centralg odbywa sie wytacznie za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Tq
drogg przekazywane sg informacje o naruszeniach czujek, sabotazach i awariach urzadzen
bezprzewodowych oraz odbywa sie sterowanie pracg urzadzen bezprzewodowych. Tabela 6
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przedstawia sposéb podtgczenia zaciskdw magistrali komunikacyjnej kontrolera do zaciskow
magistrali komunikacyjnej central alarmowych z serii INTEGRA.

Zaciski kontrolera ACU-100
COM +12V CLK DAT

~ INTEGRA 24/INTEGRA 32
Zaciski

centrali

INTEGRA 64/INTEGRA 128

Tabela 6.

Po podtaczeniu kontrolera ACU-100 do centrali, nalezy w niej uruchomi¢ funkcje identyfikacji
ekspanderow. Przy dodawaniu i usuwaniu urzgdzen bezprzewodowych nalezy pamietac, ze
przy identyfikacji kontrolera centrale alarmowe z serii INTEGRA rejestrujg wejscia i wyjscia
grupami po 8. Dlatego przy rejestrowaniu urzadzen bezprzewodowych w kontrolerze wazne
jest zachowanie ciggtosci, tzn. unikanie luk na liscie, ktére pdzniej bedg zmniejszac liczbe
wejs¢ dostepnych w systemie. Przyktadowo, jesli w kontrolerze zarejestrowanych zostato
poczatkowo 9 urzgdzen bezprzewodowych, ale nastepnie z listy urzgdzen usunieta zostata
pozycja numer 7, to w centrali przydzielone zostanie kontrolerowi 2x8 wejs¢, pomimo ze
fizycznie podtgczonych bedzie tylko 8 urzadzeh (poréwnaj tabela 7). W przypadku urzadzen,
ktore oprocz wejs¢ zajmujg takze wyjscia, zaleca sie ich dodawanie do systemu w pierwsze;j
kolejnosci, aby zachowac nie tylko ciggtos¢ wykorzystania wejs¢, ale réwniez wyjs¢. W tabeli
7 przedstawiono sytuacje, w ktorej pierwsze wyjscie sygnalizatora znalazto sie na 8 pozycji,
a drugie wyjscie na 9. W konsekwencji w systemie zarezerwowane zostato 16 wyj$¢ (ésme
wyjscie w pierwszej grupie 8 wyjs¢ i pierwsze wyjscie w drugiej grupie 8 wyjsc).

INTEGRA 64/128
wejscia wyjscia

ACU-100

L. lista urzadzen urzadzenie urzadzenie

1 czujka APD-100 17 |czujka APD-100 17 | niewykorzystane/niedostepne
2 czujka APD-100 18 |czujka APD-100 18 | niewykorzystane/niedostepne
3 czujka AMD-100 19 |czujka AMD-100 19 | niewykorzystane/niedostepne
4 czujka AMD-100 8 20 |czujka AMD-100 20 |niewykorzystane/niedostepne
5 czujka AMD-101 21 |czujka AMD-101 21 |niewykorzystane/niedostepne
6 A 22 |czujka AMD-101 22 |niewykorzystane/niedostepne
7 23 |niewykorzystane/niedostepne |23 |niewykorzystane/niedostepne
8 sygnalizator ASP-105 24 |sygnalizator ASP-105 24 |sygnalizator ASP-105

9 A 25 |sygnalizator ASP-105 25 |sygnalizator ASP-105

10 26 |niewykorzystane/niedostepne |26 |niewykorzystane/niedostepne
11 27 |niewykorzystane/niedostepne |27 |niewykorzystane/niedostepne
12 8 28 |niewykorzystane/niedostepne |28 |niewykorzystane/niedostepne
13 29 |niewykorzystane/niedostepne |29 |niewykorzystane/niedostepne
14 30 |niewykorzystane/niedostepne |30 |niewykorzystane/niedostepne
15 31 |niewykorzystane/niedostepne |31 |niewykorzystane/niedostepne
16 32 |niewykorzystane/niedostepne |32 |niewykorzystane/niedostepne

Tabela 7. Przyktad, jak nie nalezy rejestrowac urzagdzen bezprzewodowych. Na urzadzenia
zajmujace 8 pozycji system musi zarezerwowac 16 wejs¢ i 16 wyjs¢ oraz 2 adresy. Kontroler
o adresie 0 jest podtgczony do pierwszej szyny ekspanderow.
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INTEGRA 64/128

ACU-100

wejscia wyjscia

L. lista urzadzen urzadzenie urzadzenie
1 sygnalizator ASP-105 17 |sygnalizator ASP-105 17 |sygnalizator ASP-105
2 A 18 |sygnalizator ASP-105 18 |sygnalizator ASP-105
3 |czujka APD-100 19 | czujka APD-100 19 | niewykorzystane/niedostepne
4 czujka APD-100 8 20 |czujka APD-100 20 |niewykorzystane/niedostepne
5 czujka AMD-100 21 | czujka AMD-100 21 |niewykorzystane/niedostepne
6 czujka AMD-100 22 |czujka AMD-100 22 |niewykorzystane/niedostepne
7 czujka AMD-101 23 |czujka AMD-101 23 |niewykorzystane/niedostepne
8 A 24 | czujka AMD-101 24 | niewykorzystane/niedostepne

Tabela 8. Przyktad poprawnego zarejestrowania urzgdzen bezprzewodowych. Na 8 urzadzen
system zarezerwowat 8 wejsc i 8 wyjs¢ oraz 1 adres. Kontroler o adresie 0 jest podtgczony
do pierwszej szyny ekspanderdw.

W niektérych przypadkach nie sposéb unikng¢ luk na liscie wejs¢/wyjsé. Dotyczy to sytuacii,
kiedy faktycznie wykorzystywana przez urzadzenia liczba wejsc/wyjS¢ nie jest
wielokrotnoscig 8. Unikniecie luk jest trudne, a nawet niemozliwe, kiedy ze wzgledu na
wielko$¢ obiektu w systemie pracuje kilka kontroleréw ACU-100.

Oprocz przydzielania kontrolerowi wejs¢ i wyjs¢, centrala rezerwuje dla niego adres na
szynie ekspanderéw. Dla kazdej grupy 8 wejsé/wyjs¢ rezerwowany jest 1 adres na szynie
ekspanderow. Kontroler moze zajmowac od 1 do 6 adresow na szynie ekspanderow. Nalezy
to uwzgledni¢ przy projektowaniu systemu i pozostawi¢ dla kontrolera odpowiednig ilos¢
wolnych adreséw. Jezeli po dodaniu do kontrolera nowych urzgdzen bezprzewodowych
okaze sie, ze potrzebne sg kolejne adresy, a bedg one zajete przez inne urzadzenia,
niemozliwe bedzie poprawne zakonczenie procedury identyfikacji ekspanderéow. Konieczna
bedzie zmiana adresow urzgdzen podtgczonych do szyny ekspanderow.

Wejscia w systemie, do ktérych przypisane sg urzgdzenia bezprzewodowe, moga byc¢
programowane jako:

— NC, NO lub EOL — w zaleznosci od typu urzadzenia, wejscie bedzie informowato
0 naruszeniu czujki, awarii zasilania itp.

— 2EOL/NC lub 2EOL/NO — w zaleznosci od typu urzadzenia, wejscie bedzie informowato
0 naruszeniu czujki, awarii zasilania itp., a dodatkowo o sabotazu.

Przetaczanie czujek bezprzewodowych ze stanu pasywnego w aktywny odbywa sie wraz
z zatgczeniem czuwania w strefie, do ktérej nalezy wejscie z czujkg bezprzewodowa. Po
wytgczeniu czuwania, czujki przejdg ponowne w stan pasywny. Nie dotyczy to wejs¢
24-godzinnych. Czujki bezprzewodowe przypisane do tych wejs¢ sg w stanie aktywnym
zawsze. Ponadto dla dowolnej czujki bezprzewodowej moze zostac¢ zatgczona opcja ZAWSZE
AKTYWNA.

& Nie nalezy programowaé odwréconej polaryzacji dla wyjsé systemu
alarmowego, do ktérych przypisane sa urzadzenia bezprzewodowe, poniewaz
urzadzenia te beda dziata¢ odwrotnie (wyjscie nieaktywne bedzie wiaczagé,
a aktywne wytaczag).

10.2 EKSPANDER WEJSC ADRESOWALNYCH DO CENTRALI ALARMOWEJ CA-64

Na mikroprzetacznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy, adres oraz
sposob programowania kontrolera ACU-100.
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adres: programowanie: tryb pracy:
25 DLoAD10 centrala CA-64

Rys. 9. Przykifad ustawienia mikroprzetacznikéw typu DIP-switch.

tacznos¢ z centralg odbywa sie za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Tq drogg
przekazywane sag informacje o naruszeniach czujek i sabotazach urzadzen
bezprzewodowych. Sterowanie czujkami (przetagczanie w stan aktywny/pasywny)
sygnalizatorami (wyzwalanie sygnalizacji), sterownikiem 230V AC (zamykanie/otwieranie
obwodu elektrycznego) itd. odbywa sie za posrednictwem wejs¢ sterujacych kontrolera. Do
wejsC  sterujgcych nalezy podtagczyé odpowiednio zaprogramowane wyjscia centrali
alarmowe;j.

| CA-64
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Rys. 10. Przykfad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-64.

Na rysunku 10 ukazano przyktadowg konfiguracje kontrolera ACU-100 wspétpracujgcego
z centralg alarmowg CA-64. Magistrala komunikacyjna kontrolera zostata podtaczona do
drugiej szyny ekspanderow centrali. Wyj$cie niskoprgdowe centrali OUT9 zaprogramowane
zostato jako typ 42: ZASILANIE W CZUWANIU i podfgczone do wejscia sterujgcego kontrolera
AR1. Wejscie to przetgcza czujki bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny
i odwrotnie. Wyjscie niskopragdowe centrali OUT10 zaprogramowane zostato jako typ 1:
ALARM WEAMANIOWY i podifgczone do wejscia sterujgcego kontrolera AR2. Wejscie to
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uruchamia sygnalizator bezprzewodowy. W przedstawionym  przyktadzie wyjscia
informacyjne kontrolera (CON, JAM, LBA) pozostaty nie podtgczone. Wyjscia te mozna
podtgczyé do wejs¢ centrali, aby w ten sposob uzyskiwaé¢ informacje o problemach
zwigzanych z pracg urzgdzen bezprzewodowych.

Po podfaczeniu kontrolera ACU-100 do centrali, nalezy w niej uruchomic¢ funkcje identyfikacji
ekspanderow.

Kontroler ACU-100 wspétpracujgcy z centralg CA-64 udostepnia jej do 48 wejsc
bezprzewodowych. Numery wejsC przydzielane sg urzgadzeniom bezprzewodowym
zarejestrowanym w kontrolerze wedtug nastepujacej zasady:

numer wejscia = 16 + numer urzadzenia bezprzewodowego na liscie

Wejscia w systemie, do ktérych przypisane sg urzgdzenia bezprzewodowe, moga byc¢
programowane jako:

— NC, NO lub EOL — w zaleznosci od typu urzadzenia, wejscie bedzie informowato
0 naruszeniu czujki, awarii zasilania itp.

— 2EOL/NC lub 2EOL/NO — w zaleznosci od typu urzadzenia, wejscie bedzie informowato
0 naruszeniu czujki, awarii zasilania itp., a dodatkowo o sabotazu.

Podtaczenie kontrolera do centrali alarmowej CA-64 wyklucza mozliwos¢ podtgczenia do nigj
ekspanderow wejs¢ (CA-64 E, CA-64 EPS i CA-64 ADR) oraz podcentrali CA-64 PP.

10.3 EKSPANDER WEJSC DO CENTRALI ALARMOWEJ CA-10

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
ACU-100, jego adres oraz sposoOb programowania. Przy okreslaniu trybu pracy nalezy
uwzgledni¢ liczbe manipulatoréw zainstalowanych w systemie. W zaleznoéci od liczby
manipulatoréw kontroler umozliwia rozbudowe systemu o 2, 4 lub 6 wejs¢ bezprzewodowych
(patrz: tabela 9), ktérych stan (naruszenia i sabotaze urzadzehn bezprzewodowych
przypisanych do tych wejs¢) przekazywany bedzie za posrednictwem magistrali
komunikacyjne;.

5
e
|
adres: programowanie: tryb pracy:

0011 DLoAaD10 centrala CA-10 z 1 manipulatorem

Rys. 11. Przykiad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.

Sterowanie czujkami (przetgczanie w stan aktywny/pasywny), sygnalizatorami (wyzwalanie
sygnalizacji), sterownikiem 230V AC (zamykanie/otwieranie obwodu elektrycznego) itd.
odbywa sie za posrednictwem wejsS¢ sterujgcych kontrolera. Do wejsS¢ sterujgcych nalezy
poditgczy¢é odpowiednio zaprogramowane wyjscia centrali alarmowej. Dodatkowo mozliwe
jest potgczenie pierwszych osmiu wyjsc¢ kontrolera z wejsciami centrali, dzieki czemu centrala
alarmowa moze otrzymywac informacje od urzadzen bezprzewodowych przypisanych do
tych wyjs¢. Podigczenie kontrolera ACU-100 do centrali CA-10 réwnoczesnie za
posrednictwem magistrali komunikacyjnej oraz wejs¢ centrali pozwoli rozbudowaé system
o maksymalnie 14 wejs¢ bezprzewodowych.
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Rys. 12. Przykfad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-10.

Na rysunku 12 ukazano przyktadowg konfiguracje kontrolera ACU-100 wspétpracujgcego
z centralg alarmowg CA-10. Do centrali podtgczony jest jeden manipulator, dlatego zacisk
CLK kontrolera poditaczony jest do zacisku CLK2 centrali. Wejscia udostepniane centrali
przez kontroler ACU-100 po magistrali komunikacyjnej majg w systemie alarmowym numery
od 11 do 16 (wyjscia kontrolera od 11 do 16). Wejscia te nalezy zaprogramowac¢ w centrali
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jako typu 2EOL/NO. Do wejs¢ centrali Z1 i Z2 podtgczone zostaly odpowiednio wyjscia
kontrolera OUT1 i OUTZ2 (dzieki temu w systemie bedzie w sumie 8 wejsC
bezprzewodowych). Wejscia centrali, do ktérych podtgczono wyjscia kontrolera nalezy
skonfigurowac jako typu NO. Do wykorzystania pozostaty wejscia centrali od Z3 do Z8.
Mozna do nich podtaczy¢ urzadzenia przewodowe lub kolejne wyjscia kontrolera i przypisane
do nich urzadzenia bezprzewodowe. Wyjscie niskoprgdowe centrali OUT5 zaprogramowane
zostato jako typ 35: ZALACZAJACE ZASILANIE W CZUWANIU i podtgczone do wejscia sterujgcego
kontrolera AR1. Wejscie to przetacza czujki bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny
i odwrotnie. Wyjscie niskoprgdowe centrali OUT6 zaprogramowane zostato jako typ 01:
SYGNALIZACJA ALARMU WELAMANIOWEGO i podtgczone do wejscia sterujacego kontrolera AR2.
Wejscie to uruchamia sygnalizator bezprzewodowy. W przedstawionym przyktadzie wyjscia
informacyjne kontrolera (TPR, CON, JAM, LBA) pozostaty nie podtagczone. Wyjscia te mozna
podtgczyé do wejs¢ centrali, aby w ten sposob uzyskiwaé¢ informacje o problemach
zwigzanych z pracg urzgdzen bezprzewodowych.

10.4 MoDUL URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH WSPOLPRACUJACY Z DOWOLNA
CENTRALA ALARMOWA

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
ACU-100, ilos¢ modutébw ACX-100, ktére sg do niego poditgczone oraz sposob
programowania.

ilos¢ modutéw ACX-100:  programowanie: tryb pracy:
3 manipulator dowolna centrala

Rys. 13. Przyktad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.

W tej konfiguracji komunikacja z centralg odbywa sie przy pomocy wyjs¢ oraz wejsc
kontrolera. Wyjscia kontrolera, do ktérych sg przypisane urzadzenia bezprzewodowe, fgczy
sie z wejsciami centrali. Sterowanie czujkami (przetaczanie w stan aktywny/pasywny)
sygnalizatorami (wyzwalanie sygnalizacji), sterownikiem 230V AC (zamykanie/otwieranie
obwodu elektrycznego) itd. odbywa sie za posrednictwem wejs¢ sterujacych kontrolera. Do
wejs¢  sterujgcych nalezy podtaczyé odpowiednio zaprogramowane wyjscia centrali
alarmowe;j.

W przyktadzie na rysunku 14 ukazano centrale alarmowg CA-6 produkowang przez firme
SATEL, jednak moze to by¢ dowolna inna centrala. Wyjscia kontrolera od OUT1 do OUTS5
podtgczono odpowiednio do zaciskéw wejs¢ centrali od Z1 do Z5 (zaprogramowanych jako
typu NO). Wyjscie TPR informujace o sabotazach urzadzen bezprzewodowych i kontrolera
(zaciski TMP podtaczone do zaciskow COM oraz ITMP) zostato podtagczone do wejscia Z6
centrali, zaprogramowanego jako typu NO, typ reakcji 24H GLOSNA. Wyjscie niskoprgdowe
centrali OUT4 zaprogramowane zostato jako typ 35: ZALACZAJACE ZASILANIE W CZUWANIU
i podtaczone do wejscia sterujgcego kontrolera AR1. Wejscie to przetgcza czujki
bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny i odwrotnie. Wyjscie niskopradowe centrali
OUT5 zaprogramowane zostato jako typ SYGNALIZACJA ALARMU WEAMANIOWEGO i podtgczone
do wejscia sterujgcego kontrolera AR2. Wejscie to uruchamia sygnalizator bezprzewodowy.
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Rys. 14. Przykfad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-6.

11. PROGRAMOWANIE | DIAGNOSTYKA

Sposodb programowania i dostep do funkcji diagnostycznych zalezy od konfiguracji w jakiej
pracuje kontroler:

e wspoOitpraca z centralami INTEGRA lub VERSA
— manipulator systemu alarmowego w trybie serwisowym;
— komputer z programem DLOADX potgczony z centralg alarmowsg;

— komputer z programem DLOAD10 podtgczany do portu RS-232 kontrolera na czas testu
diagnostycznego.

e wspotpraca z innymi centralami alarmowymi
— manipulator LCD podtgczany do kontrolera na czas programowania;

— komputer z programem DLOAD10 podtgczany do portu RS-232 kontrolera na czas
programowania.
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11.1 MANIPULATOR LCD sYSTEMU ALARMOWEGO INTEGRA

Aby skonfigurowaé kontroler przy pomocy manipulatora LCD nalezy:

1. Wprowadzi¢ hasto serwisowe, potwierdzi¢ klawiszem [+] i nacisng¢ klawisz 9, aby uzyskac¢
dostep do trybu serwisowego.

2. Przej$¢ do funkcji programowania ustawien Kkontrolera (>STRUKTURA —>SPRZET
—>EKSPANDERY > USTAWIENIA >nazwa kontrolera).

3. Odpowiednio zaprogramowac kontroler.
4. Wyjsc¢ z trybu serwisowego.

Menu funkcji serwisowych dla kontrolera wspotpracujacego z centralg INTEGRA:
—— Bez blokady po 3 sabotazach

—— Sabotaz ekspandera

—— Okres odpytywania

—— Nowe urzadzenie

—— Aktywnosc¢

— Konfiguracja

— Filtr braku obecnosci

—— Usuniecie urzadzenia

—— Synchronizacja

—— Zafacz tryb testowy

— Wylacz tryb testowy

Diagnostyke kontrolera i zarejestrowanych w nim urzgadzen bezprzewodowych utatwiajg
funkcje dostepne w menu uzytkownika.

Wszystkie funkcje zostaty omowione w rozdziale OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN.

11.2 MANIPULATOR LCD SYSTEMU ALARMOWEGO VERSA

Wybor strefy, w ktérej wywotany zostanie alarm sabotazowy w przypadku sabotazu lub
odfaczenia kontrolera od magistrali, programowanie okresu odpytywania oraz nazwy
umozliwia funkcja USTAWIENIA (TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P 1. MANIP. | EKSP.
2. USTAWIENIA). Po wybraniu kontrolera z listy, ktéra zostanie wyswietlona, programowanie
odbywa sie metodg ,krok po kroku”.

Pozostate funkcje dotyczace programowania systemu ABAX dostepne sg w podmenu
ACU-100 (TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. P>3. ACU-100):

[213#1#] 1. Nowe urzadz.

[213#2#] 2. Konf. urzadz.
[213#3#] 3. Usun urzadz.
[213#4#] 4. Wej. ACU-100
[213#5#] 5. Synchroniz.
[213#6#] 6. Zat. tr. test.

[213#7#] 7. Wyt tr. test.
Dodatkowe informacje znajdujg sie w instrukcjach dotgczonych do centrali VERSA.

11.3 PROGRAM DLOADX

Aby skonfigurowaé kontroler przy pomocy programu DLOADX nalezy:

1. Uruchomi¢ program DLOADX i nawigza¢ komunikacje z centralg (patrz: instrukcja
PROGRAMOWANIE centrali alarmowej INTEGRA lub VERSA).
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2. Kliknaé myszka na ikone |‘&=
alarmowego.

3. Wybra¢ zaktadke ,Sprzet”, a nastepnie na liscie urzadzen wskazac¢ kontroler systemu
bezprzewodowego.

4. Oprogramowac kontroler.

5. Po zakonczeniu wprowadzania nowych ustawien, nalezy je zapisa¢ w kontrolerze poprzez
nacisniecie przycisku ,Zapis” (przyciski i 55| w gtéwnym menu programu DLOADX nie
stuzg do odczytu/zapisu ustawien kontrolera i obstugiwanych przez niego urzadzen
bezprzewodowych).

— otworzy sie okno ukazujgce strukture systemu

Modul: ACU-100, adres:8 (.. _x.)
wersja: 1.06 POL 2007.11.03

U100 [0Sk

I 8 Strefa B j

[~ Bez blokady po trzech alarmach sabotazowych modutbu
Okres odpytywania

MNazwa:

Sabotaz alarmuje w strefie:

" 12sek.  24zek. % Ahaek. ‘
Mr Mazwa IT_I,Ip limid Typ Reakcji IT_I,Ip urzgdzenia Inr TEMnyY IZawsze akt. |K0nfiguracia IFiItr |ﬂ
1 ACK-200 0000855 Alarm waamanicwy ACK-200 (ekspander dwe. Awy, | 0000355 i}
ALK-200 0000855 Mapadowa cicha [2EOLSME) - 21]
2 |wyo 50 ACK-200 0000855  Alarm POZARDMWY
wie: B0 ACK-200 0000855  24h sabotazowa [ZEOL/MC] . (£2)
3 ‘i 51 ACK-200 0000855  Roleta w gdre
e Bl ALCK-200 0000855 Med. - prayoisk [ZEOL/NC) . [£3]
4 w52 ACK-200 0000555 Raleta w ddk
e B2 ACK-Z00 0000255  Kasujgca alarm [2EDLAMC) - [£4]
5 |wie 53 ACK-200 DODOBSE  Gang ACH-201 [ekspander dwe. Adwy. ] 0000856 . 20
Wwe: B3 ACH-201 0000856  ‘wejsciaMwyifcia [ZEOLANC) - =11
E Wy B4 ACK-201 0000856  ‘wekadnik awari
we: B4 ACK-201 0000856 | Opdéniona wewn, [2EOL/MC) © 2]
7| BB ACK-201 DODOBSE  Alarm DAY
Wwe: 55 AC-201 0000856 Opdéniona wewn (2EOL/MNC] 7 23
8 ‘i BB ACK-Z01 0000856 ‘wekaznik zbyt dhugo obwe. drzwi
wie: BF ACK-201 0000856 | Opdgniona wewn, (2EOLMNC) 7 [£4]
9 w57 ASP-105 0001730 Alarn wkarnaniowy ASP-105 [zvgn. akustyczna) Q001730 1: ddwigk 1 20
We: 57 ASP-1050001730  Techn -awaria &KL [MC+sab] [stan baterii) 1: czaz Tmin.
10 |wiw: 58 ASP105 0001730 Alarm wkamaniowy [syan. optyczna)
‘e BB ASPAI05 0001730 Techn.-awaria AC [MC+zab.) - [stan zas. 124)
11 |we:53 AMD-101 0000714 ‘“wWejgciowa [NC+sab.) AMD-107. [kontakton) 0000714 1:kontaktron boczny 20
12 |we.: B0 AMD-101 0000714  OpdZniona wewn. (MC) - [wejscie MC)
13 |we:B1 APD-1000000416  Zwwpkka (MC+zab] AFD-100 [PIR) 0000416 2 drednia czubodd 20
14 |we:E2 APD-1000000417 Zewnetrzna [NC+sab.) AFD-100 [PIR) 0000417 3 wysoka czubodd 20
15 [we: 63 APMD150 0000353 Zwykka [NC+sab.) APRD-150 [PIR -+hd') Q000353 4-2-0: czubods PIR: 4 - caubods MW 2 - test: PIR+ 20
16 |we:B4 AFD-1000000251  24h pom.wyciek wody [NC+zab.] AFD-100 (cz. zalania) 0000851 - 20
17 |'wie: 65 AGD-100 0000810 Zwykka [MC+sab.) AGD-100 [cz. zbicia szkka) aonog1n 2 drednia caubodd 20
18 |'we:EB6 AVD-100 0000820 Zwykka [MC+sab.) AYD-100 [czujka wibr+magn) 0000820 1:kontaktran boczny 20
19 |'We:B7 &A¥D-100 0000820 Zwykta [NC+sab.) 4-4 czuboic 4 - 4 imp.
20 |we: B8 ASD-100 0000705 24k pozamowa [NC+sab.) ASD-100 [czuika dymu) Q000705 1-2-3: termp. A1 - dwisk 2 - czas 6 min. 20 LI

Ell." Odczyt |
'El'g‘ Zapiz |

‘ Komentarz: I

@ Trpb testowy @l ! Mowe urzadzenie

\Q Synchronizu | x Usun urzadzenie

Rys. 15. Konfiguracja kontrolera ACU-100 wspotpracujgcego z centralg INTEGRA
w programie DLOADX. Pod informacjg o typie modutu i jego adresie, podana jest informacja
o wersji jego oprogramowania. Urzadzenia bezprzewodowe zostaty zarejestrowane
w kontrolerze zgodnie z zaleceniami opisanymi wczesniej w instrukcji: w pierwszej kolejnosci
dodane zostaty urzadzenia zajmujgce w systemie wejscia i wyjscia, a dopiero po nich
urzadzenia zajmujgce tylko wejscia. Tester poziomu sygnatu radiowego zostat dodany jako
ostatni.
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W programie DLOADX funkcje diagnostyczne takie jak: POzIOM SYGNAtU, JAKOSC tACZNOSCI
oraz RESTART TESTU tACZNOSCI dostepne sg w oknie URZADZENIA BEZPRZEWODOWE.

1] Urzadzenia bezprzewodowe

=101 x|

IF'::uziu:um augnatulJakogs Facznogei

fr M azwa Typ urzadzenia r SEnjny \ﬂ
49  [ACK-200 0000855  :AC-200 (ekzpander dwe Mwy ] 0000355 100% 100%
50 [ACK-200 0DODERS | © Q000as5 100% 100%
51 ACX-200 D0D0OD8B5S |~ Q000ass 100% 100%
K2 |ACK-200 0DO0OBRS Q000g5a5 100% 100%
53 |ACX-201 0000856  ACk-201 [ekspander dwe Mwy ] 0000356 100% 100%
K4 |ACX-201 0DO0OBS6 Q000a5se 100% 100%
hh |ACK-201 0DO0OBS6 TS 100% 100%
56 |ACK-201 00DODBS6 Q000a5e 100% 100%
K7 |ASP-105 0001730  ASP-105 [svgn. akustyczna) Q001730 100% 100%
58 [ASP-105 0001730 |© Q001730 100% 100%
59 AbD-101 0000714 AMD-107. [kontaktron] Q00074 100% 100%
0 AD-101 0000714 - 000074 100% 100%
E1 APD-100 Q000416 APD-100(PIR) Q000416 100% 100%
B2 APD-100 Q000417 APD-100(PIR) Q00047 100% 100%
B3 APRMDT50 0000353 APRD-150 [PIR+'w] Q000353 100% 993
B4 AFD-100 0000351 AFD-100 [cz. zalania) Q000a51 100% 993
[513] AGD-100 0000210 AGD-100 [cz. zhicia szkka) Qoooat0 100% 993
EE A4D-100 000220 AD-100 [czujka wibr +magn.) Qoooa20 100% 9%
B7 AD-100 Q000320 - Qoooaz0 100% 993
B2 ASD-100 Q000705 ASD-100 [czujka dwmnu) Q000705 100% 993

[

—Diagnostyka Facznogo

! Festart testu

Testuje od |2|:IEI?-'| 0-1510:18:36

x Zamknij |

Rys. 16. Okno programu DLOADX przedstawiajgce poziom sygnatu i jakosc¢ tgcznosci
kontrolera z urzadzeniami bezprzewodowymi (kontroler ACU-100 wspotpracujacy z centralg

INTEGRA).

Awarie urzadzen bezprzewodowych (brak komunikacji, niski poziom baterii, zagtuszanie)
mozna odczyta¢ w programie DLOADX w oknie AWARIE.

11.4 MANIPULATOR LCD PODLACZONY DO KONTROLERA

Aby skonfigurowacé kontroler przy pomocy manipulatora LCD nalezy:
1. Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch na ptytce elektroniki kontrolera ustawi¢ opcje

programowania przy pomocy manipulatora LCD.

2. Podtgczy¢ manipulator do kontrolera (patrz: PODLACZENIE MANIPULATORA DO KONTROLERA).

3. Wprowadzi¢ hasto serwisowe i potwierdzi¢ klawiszem [#], aby uzyska¢ dostep do menu
funkcji serwisowych kontrolera.

4. Odpowiednio zaprogramowac kontroler.

5. Wyjsc¢ z trybu serwisowego funkcjg KONIEC TS.

6. Odtaczy¢ manipulator.

11.4.1

Poruszanie sie po menu

nastepujgcych klawiszy manipulatora:
A — przewijanie listy funkcji w gore;

Tryb serwisowy manipulatora podiagczonego do kontrolera
i obstuga funkcji serwisowych odbywa sie przy pomocy
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v — przewijanie listy funkcji w dof;

> — wejscie do funkcji/podmenu;

«lub [¥] - wyjscie z funkcji/podmenu bez wprowadzenia zmian (przy niektérych funkcjach
wyjscie z funkcji mozliwe jest wytgcznie przy pomocy klawisza z gwiazdka [+]);

[#] — wejscie do funkcji/podmenu; akceptacja wprowadzonych danych.

Menu trybu serwisowego w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera:

—— Koniec TS

—— Nowe urzadzenie
— Usun urzadzenie
— Nazwy urzadzen

—— Numery seryjne

— Wejscia
—— Wyjscia
— Ustawienia Okres odpytywania
— Filtr
—— Konfiguracja
— Sygnalizacja
— Typy wejs¢
—— Typ wyjs¢
— Restart ustawien
— Testy Poziom sygnatu

— Stan komunikagc;ji
—— Stan sabotazu
—— Stan baterii

—— Zagtuszanie

Tryb testowy
—— Kasowanie pamieci
—— Synchronizacja
—— Napiecie zasilania

L Hasto serwisowe

Wszystkie funkcje zostalty omowione w rozdziale OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN.

11.5 PROG

RAM DLoAD10

Aby skonfigurowa¢ kontroler ACU-100 Iub przeprowadzi¢ diagnostyke urzadzen

bezprzewodowych przy pomocy programu DLOAD10 nalezy:

1. Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch na ptytce elektroniki kontrolera ustawi¢ opcje
programowania przez port RS-232 (nie jest to wymagane, jezeli kontroler pracuje
w konfiguracji ekspandera urzagdzen bezprzewodowych do central z serii INTEGRA).

2. Podtaczyc¢

komputer do kontrolera (patrz: PODLACZENIE KOMPUTERA DO KONTROLERA).

3. Uruchomié¢ w komputerze program DLOAD10 (dostep do programu chroniony jest hastem,
ktore fabrycznie ma posta¢ 1234 i moze by¢ zmienione na dowolny cigg 16 znakow).

4. W menu ,Komunikacja” wybra¢ pozycje ,Konfiguracja” i wskaza¢ port komputera, do
ktérego podtaczony zostat kontroler.

5. W menu ,Plik” wybraé¢ ,Nowy”, a nastepnie ,Kontroler Systemu Bezprzewodowego”.
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Rys. 17. Uruchomienie obstugi kontrolera ACU-100 w programie DLOAD10.

6. Po nawigzaniu fgcznosci program poréwna identyfikator w komputerze i kontrolerze, i jesli
jest zgodny, odczyta dane z kontrolera.

7. Skonfigurowac ustawienia kontrolera.
8. Po zakonczeniu wprowadzania nowych ustawien, nalezy je zapisaC w kontrolerze

naciskajac przycisk | #*].

Przydatnym narzedziem diagnostycznym w programie DLOAD10 jest, przedstawiany na
biezaco w postaci wykresu, poziom sygnatu odbieranego aktualnie przez kontroler w pasmie
radiowym, na ktérym on pracuje. llustruje on zaréwno poziom szuméw, jak i wszystkie
rejestrowane w danym momencie sygnaty od innych urzgdzen radiowych pracujgcych na tym
samym pasmie czestotliwosci. Na czerwono przedstawiane sg sygnaly z urzadzen
bezprzewodowych obstugiwanych przez kontroler. Aby otworzy¢ okno ukazujgce poziom

sygnatu radiowego, nalezy nacisng¢ przycisk @'. W formie wykresu moze byc¢
przedstawiany rowniez poziom sygnatu radiowego odbieranego przez kontroler
z poszczegolnych urzadzen.

Uwaga: Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera urzgadzen
bezprzewodowych do central alarmowych z serii INTEGRA, opcje dotyczgce
konfiguracji urzgdzen bezprzewodowych sq w programie DLOAD10 niedostepne.
Dostepne sgq wytgcznie funkcje diagnostyczne, w tym wykresy ilustrujgce poziomy
sygnatu radiowego.
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Rys. 19. Okno programu DLOAD10 z wykresem poziomu sygnatu radiowego odbieranego
przez kontroler.

11.6 OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN

Identyfikator — identyfikator w programie DLOAD10 ma za zadanie chroni¢ kontroler przed
prébg przeprogramowania przez osoby niepowotane. Identyfikator sktada sie z 16
znakéw. Fabrycznie sg to same cyfry 0. W ich miejsce mozna wpisac cyfry od 0 do 9
i litery od A do F. Program nie nawigze komunikacji z kontrolerem jesli nie zostanie
wprowadzony poprawny identyfikator. Jezeli na komputerze zapisane zostaty wczes$niej
dane systemu, do ktérego chcemy obecnie uzyskac¢ dostep, to na ekranie pojawi sie
okno z listg plikow zawierajgcych dane ze zgodnym identyfikatorem. Mozna wybrac
jeden z tych plikéw, aby nawigza¢ komunikacje.

Hasto serwisowe — hasto w manipulatorze ma za zadanie chroni¢ kontroler przed prébag
przeprogramowania przez osoby niepowotane. Fabrycznie ma ono postac: 12345.
Mozna je zmieni¢ na dowolny cigg 8 cyfr. Bez wprowadzenia poprawnego hasta nie jest
mozliwe uruchomienie trybu serwisowego kontrolera w manipulatorze.

Nowe urzadzenie — polecenie uruchamiajgce procedure dodawania nowych urzadzen
bezprzewodowych do systemu.

Usun urzadzenie - polecenie uruchamiajgce procedure usuwania urzadzenh
bezprzewodowych z systemu.

Nazwy urzadzen — urzadzeniom bezprzewodowym zarejestrowanym w kontrolerze mozna
nadawac nazwy. Nie dotyczy to wspotpracy kontrolera z centralami z serii INTEGRA lub
VERSA.

Numery seryjne — funkcja serwisowa w manipulatorze LCD podigczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢ numery seryjne urzadzen bezprzewodowych obecnych
w systemie. W programach DLOADX i DLOAD10 numer seryjny wyswietlany jest na
biezgco przy kazdym zarejestrowanym w kontrolerze urzadzeniu.
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Wejscia — dla kazdego urzadzenia bezprzewodowego zarejestrowanego w kontrolerze
nalezy wskaza¢ wejscie, ktore bedzie sterowac jego praca. Nie dotyczy to wspotpracy
kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA lub VERSA.

Uwagi:
e Przy dodawaniu do systemu nowego urzgdzenia bezprzewodowego jako wejscie sterujgce
domysinie wskazywane jest wejscie 1.

e Po wprowadzeniu numeru wejscia wiekszego niz 24 wejscie sterujgce urzgdzeniem bedzie
zawsze aktywne.

Wyjscia — urzgdzenia bezprzewodowe przypisuje sie do poszczegdlnych wyjs¢ kontrolera.
Nie dotyczy to central alarmowych CA-64 (przypisanie do wyj$cia jest mozliwe, ale
wyjscia nie sg wykorzystywane do komunikacji z centralg), INTEGRA i VERSA.

Uwaga: Przy dodawaniu do systemu nowego urzgdzenia bezprzewodowego jest ono
domyslinie przypisywane do wyjScia 1.

USTAWIENIA — przejscie do podmenu w manipulatorze podtaczonym do kontrolera.

Okres odpytywania — komunikacja kontrolera z urzadzeniami bezprzewodowymi odbywa
sie w okreslonych odstepach czasu. Kontroler zbiera wéwczas informacje o stanie
urzadzen oraz ewentualnie wysyta polecenia do urzadzen np. przetacza czujki w stan
aktywny/pasywny, wtgcza/wytgcza tryb testowy i zmienia konfiguracje urzadzen. Okres
odpytywania moze wynosi¢ 12, 24 albo 36 sekund. Im rzadziej odbywa sie komunikacja
miedzy kontrolerem a urzadzeniami bezprzewodowymi, tym wiecej urzadzen
bezprzewodowych moze pracowac¢ we wzajemnym zasiegu. Dla 12 s maksymalna ilos¢
urzadzen wynosi 150, dla 24 s — 300, a dla 36 s — 450. Poza okresem odpytywanie do
kontrolera wysytane sg informacje o sabotazach urzadzen oraz o naruszeniach czujek
znajdujacych sie w stanie aktywnym.

Filtr [Filtr braku obecnosci] — mozna zdefiniowac, po ilu odpytaniach bez odpowiedzi
zgtoszony zostanie brak komunikacji. Mozna wprowadzi¢ wartosci z zakresu od 0 do
50. Wpisanie cyfry 0 wytgcza kontrole obecnosci urzadzenia w systemie.

Konfiguracja — niektére z urzadzen bezprzewodowych (np. czujki APD-100, APMD-150,
AGD-100, AVD-100 i ASD-100, sygnalizatory ASP-105 i ASP-205) udostepniajg
dodatkowe opcje, ktére mozna skonfigurowac¢ drogg radiowa.

Sygnalizacja problemu — jesli uaktywni sie ktorekolwiek z wyjs¢ funkcyjnych kontrolera
(TPR, CON, JAM lub LBA), moze to by¢ sygnalizowane przy pomocy $wiecenia diody
LED lub dzwieku. Opcja nie jest dostepna przy wspotpracy kontrolera z centralami
alarmowymi z serii INTEGRA lub VERSA.

Typy wejs¢ — wejscia sterujgce moga by¢ zaprogramowane jako NO (normalnie otwarte) lub
NC (normalnie zamkniete). Wejscia sterujace nie sga wykorzystywane przy wspotpracy
kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA lub VERSA, dlatego opcja ta nie
jest wowczas dostepna.

Typ wyjs¢é — wyjscia kontrolera oraz modutow ACX-100 moga by¢ zaprogramowane jako NO
(normalnie otwarte) lub NC (normalnie zamkniete). Opcja nie jest dostepna przy
wspotpracy kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA lub VERSA.

Restart ustawien — funkcja dostepna tylko w manipulatorze LCD podtgczonym do
kontrolera, przywracajgca ustawienia fabryczne.

TESTY - przejscie do podmenu w manipulatorze podtaczonym do kontrolera.

Poziom sygnatu — funkcja dostepna w manipulatorze LCD, pozwalajgca sprawdzi¢ poziom
sygnatu odbieranego z urzadzen bezprzewodowych. Poziom sygnatu jest

przedstawiany w formie procentowej. W programie DLOAD10 poziom sygnatu jest
obrazowany na biezaco w formie graficznej, bez koniecznosci uruchamiania
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jakiejkolwiek funkcji. W programie DLOADX informacje o poziomie sygnatu podawane sg
w oknie ,Urzadzenia bezprzewodowe”.

Stan komunikacji — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzic¢, z ktérymi urzadzeniami komunikacja jest poprawna, z ktérymi
nie ma komunikacji, a z ktérymi przejsciowo nie byto komunikacji. W programie
DLoAaD10 wszystkie informacje dotyczace komunikacji sg podawane na biezgco, bez
koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji. W manipulatorze LCD systemu
INTEGRA lub VERSA informacje o ewentualnym braku komunikacji podawane sg
w menu uzytkownika w podmenu AWARIE, a w programie DLOADX w oknie ,Awarie”.

Stan sabotazu - funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢, ktére z urzadzen bezprzewodowych sg lub byty sabotowane.
W programie DLOAD10 wszystkie informacje dotyczace sabotazy sg podawane na
biezgco, bez koniecznoéci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji. W manipulatorze LCD
systemu INTEGRA lub VERSA oraz programie DLOADX mozna sprawdzi¢, czy wystgpit
sabotaz urzgdzenia bezprzewodowego lub kontrolera przy pomocy funkcji PRZEGLAD
ZDARZEN. Ponadto w programie DLOADX informacje o ewentualnych sabotazach
urzadzen bezprzewodowych mozna znalez¢ w oknie ,Podglad stanu wejsé”.

Stan baterii — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera.
W zaleznosci od typu urzadzenia komunikat o stabej baterii moze oznaczac:

— sfabg baterie (czujki);

— brak zasilania statego 12 V (sygnalizator ASP-105);

— brak zasilania zmiennego 18 V (ekspander ACX-201);

— roztadowany akumulator (sygnalizator ASP-105, ekspander ACX-201);

— przecigzenie wyjscia zasilajgcego AUX1 lub AUX2 (ekspander ACX-201).

W programie DLOAD10 informacje dotyczace stanu baterii / zasilania / akumulatora /
wyjs¢ zasilajacych sg podawane w kolumnie ,Bateria” na biezgco. W manipulatorze
LCD systemu INTEGRA lub VERSA informacje o stabych bateriach i innych awariach
podawane sg w menu uzytkownika w podmenu AWARIE, a w programie DLOADX w oknie
S2Awarie”.

Uwaga: Po wskazaniu niskiego poziomu baterii, nalezy jqg wymienic w czasie 2-3 tygodni.

Zagtuszanie — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtaczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢, czy pracy systemu bezprzewodowego nie zagtusza
jakiekolwiek urzadzenie, ktore emituje fale radiowe na tej samej czestotliwosci. Jesli
zjawisko zagtuszania wystgpito, podawana jest informacja o tym, ile razy, oraz o jego
amplitudzie. W programie DLOAD10 wszystkie informacje dotyczace zagtuszania sg
podawane na biezaco, bez koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkc;ji.
W manipulatorze LCD systemu INTEGRA Ilub VERSA informacje o ewentualnym
zagtuszaniu podawane sg w menu uzytkownika w podmenu AWARIE, a w programie
DLoADX w oknie ,Awarie”.

Tryb testowy - =zatgczenie trybu testowego sprawia, ze wszystkie urzadzenia
bezprzewodowe sygnalizujg miganiem diody komunikacje z kontrolerem. Czujki
informujg na diodach LED o naruszeniach i sabotazach. Przy normalnej pracy urzadzen
bezprzewodowych sygnalizacja na diodach LED jest wylgczona ze wzgledu na
oszczednos¢ energii. W trybie testowym zablokowana jest sygnalizacja alarmu
sabotazowego w sygnalizatorach. Po wytgczeniu trybu testowego jego faktyczne
zakonczenie nastgpi w najblizszym okresie odpytywania. Tryb testowy zostanie
wylaczony automatycznie po 30 minutach od:

— uruchomienia trybu testowego przy pomocy programu DLOADX. Otwarcie w tym
czasie okna URZADZENIA BEZPRZEWODOWE w programie DLOADX wydtuzy tryb testowy
(30 minut odliczane bedzie od momentu zamkniecia tego okna),
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— zakonhczenia trybu serwisowego wcentrali INTEGRA Ilub VERSA albo
w manipulatorze podtgczonym do kontrolera,

— zamkniecia programu DLOAD10.

Uwaga: Zgodnie z wymaganiami normy EN50131 poziom sygnatu radiowego wysytanego
przez urzgdzenia bezprzewodowe jest obnizany, gdy uruchomiony jest tryb testowy.

Kasowanie pamieci — polecenie kasujgce pamieC, w ktorej zawarte sg informacje
o sabotazach urzadzen bezprzewodowych, o stabej baterii oraz o zagtuszaniu.

Restart testu tacznosci — polecenie dostepne tylko w programach DLOAD10 i DLOADX,
pozwalajgce ponownie uruchomic test fgcznosci. Test tacznosci polega na tym, ze
obserwowany jest cykl odpytywania. Jesli w trakcie kolejnego odpytywania ktores
z urzadzen nie nawigze komunikacji z kontrolerem, jest to rejestrowane i obrazowane
w postaci pogorszenia jakosci komunikacji. Test ten prowadzony jest na biezaco, a jego
wyniki wizualizowane sg jako Jakos¢ tacznosci w formie procentowe;.

Synchronizacja — kontroler ACU-100 sprawdza, czy w jego zasiegu pracujg inne systemy
bezprzewodowe, a jesli tak, to dopasowuje do nich okres odpytywania. Synchronizacja
odbywa sie automatycznie przy uruchomieniu kontrolera oraz po kazdej operacji
dodawania/usuwania obstugiwanych przez niego urzadzen. Dodatkowo mozna jg
uruchomié recznie przy pomocy tego polecenia.

Napiecie zasilania — funkcja w manipulatorze LCD pozwalajgca sprawdzi¢ poziom napiecia
zasilania kontrolera. W programach DLOAD10 i DLOADX informacja o napieciu zasilania
jest podawana na biezgco, bez koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji.

Sabotaze modutéw we./wy. — informacja o komunikacji kontrolera z modutami rozszerzen
wejs¢ i wyjs¢ ACX-100 dostepna tylko w programie DLOAD10. Brak komunikacji jest
interpretowany jako sabotaz modutu.

Sabotaz alarmuje w strefie [Sabotaz ekspandera] — opcja dostepna przy wspotpracy
z centralg z serii INTEGRA lub VERSA. Pozwala wskaza¢, w ktérej strefie zostanie
wywotany alarm w przypadku sabotazu kontrolera.

Bez blokady po trzech sabotazach — opcja dostepna przy wspdtpracy z centralg z serii
INTEGRA. Kontroler generuje alarm po otwarciu styku sabotazowego. Normalnie, jezeli
3 kolejne alarmy sabotazowe nie zostang skasowane, zostanie zablokowana
sygnalizacja kolejnych alarméw sabotazowych. Zapobiega to wielokrotnemu
zapisywaniu takich samych zdarzeh w pamieci centrali. Opcja pozwala na wytgczenie
blokady.

Zawsze aktywna — opcja dostepna przy wspotpracy z centralg z serii INTEGRA lub VERSA,
umozliwiajgca przetgczenie czujki w stan aktywny na state.

Koniec TS — funkcja konczaca tryb serwisowy w manipulatorze.

12. KONFIGURACJA DODATKOWYCH PARAMETROW | OPCJI URZADZEN
BEZPRZEWODOWYCH

12.1 PROGRAM DLoOADX LUB DLOAD10

Dodatkowe parametry i opcje programuje sie w kolumnie ,Konfiguracja”.

12.1.1 Czujka APD-100

Dla czujek z oprogramowaniem w wersji 2.01 nalezy wpisa¢ sekwencje dwdéch cyfr. Pierwsza
dotyczy czutosci (patrz: tabela 10), a druga opcji odpornosci na zwierzeta (0 — opcja
wytgczona, 1 — opcja wigczona). Dla czujek ze starszym oprogramowaniem, nalezy wpisac
cyfre z zakresu od 1 do 3, ktéra odpowiada wybranej czutosci (patrz: tabela 10).
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Cyfra Czulosé¢ czujki

1 niska

2 Srednia

3 wysoka
Tabela 10.

12.1.2 Czujka APMD-150

Nalezy wprowadzi¢ sekwencje 3 cyfr:

1 cyfra — czutosc¢ toru podczerwieni: od 1 do 4 (1 — minimalna; 4 — maksymalna),
2 cyfra — czuto$¢ toru mikrofalowego: od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymalna),

3 cyfra — sposéb pracy w trybie testowym: O (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu
ruchu przez oba czujniki), 1 (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu ruchu przez
czujnik podczerwieni) lub 2 (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu ruchu przez
czujnik mikrofalowy).

Przyktadowo wpisanie wartosci 4-4-0 oznacza, ze czutosC toru podczerwieni zostata

ustawiona na 4, czutos¢ toru mikrofalowego réwniez na 4, aw trybie testowym czujka

zasygnalizuje naruszenie (zaswieci sie dioda) po zarejestrowaniu ruchu przez oba czujniki.

12.1.3 Czujki AMD-100 i AMD-101

Nalezy wpisa¢ cyfre 0 (kontaktron dolny) lub 1 (kontaktron boczny), aby okresli¢, ktéry
z dwoch kontaktrondw ma by¢ aktywny.

12.1.4 Czujka AMD-102

Dla czujki magnetycznej (pierwsza pozycja / pierwsze wejscie zajmowane przez czujke
AMD-102) nalezy wpisac cyfre 0 (kontaktron dolny) lub 1 (kontaktron boczny), aby wybrac,
ktory z dwdch kontaktrondw ma by¢ aktywny.

Dla wejscia roletowego (druga pozycja / drugie wejscie zajmowane przez czujke AMD-102)

nalezy wpisac¢ sekwencje dwdch cyfr:

1 cyfra — ilos¢ impulséw: od 1 do 8,

2 cyfra — czas waznoéci impulsu: 0 (30 sekund), 1 (120 sekund), 2 (240 sekund) lub 3 (czas
nieograniczony — tylko przetgczenie czujki ze stanu pasywnego w aktywny kasuje
licznik impulsow).

Przyktadowo wpisanie warto$ci 4-2 oznacza, ze wejscie zostanie naruszone po

zarejestrowaniu 4 impulsow, przy czym miedzy pierwszym a ostatnim impulsem moze

uptyng¢ maksymalnie 240 sekund.

12.1.5 Czujka AGD-100

Nalezy wpisacC cyfre z zakresu od 1 do 3, ktdéra odpowiada wybranej czutosci dla kanatu
wysokiej czestotliwosci (patrz: tabela 10).

12.1.6 Czujka AVD-100

Dla czujki magnetycznej (pierwsza pozycja / pierwsze wejscie zajmowane przez czujke
AVD-100) nalezy wpisa¢ cyfre 0 (kontaktron dolny) lub 1 (kontaktron boczny), aby wybrac,
ktory z dwoch kontaktronow ma byc¢ aktywny.

Dla czujki wibracyjnej (druga pozycja / drugie wejscie zajmowane przez czujke AVD-100)
nalezy wpisac¢ sekwencje dwdch cyfr:

1 cyfra — czutosc¢: od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymalna),

2 cyfra — ilos¢ impulséw: od 0 do 7.
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Przykladowo wpisanie wartosci 4-6 oznacza, ze czutosC zostata ustawiona na 4, a ilos¢
impulséw na 6.

12.1.7 Czujka ASD-100

Nalezy wprowadzi¢ sekwencje 3 cyfr odpowiadajgcg wybranym parametrom zgodnie
z tabelg 11.

1 cyfra 2 cyfra 3 cyfra
cyfra czujka ciepta cyfra sygnalizacja dzwiekowa \ cyfra \ czas sygnalizacji
0 wytgczona 0 brak 1 1 minuta
1 A1 1 dzwiek typu 1 2 3 minuty
2 A2 2 dzwiek typu 2 3 6 minut
3 B 3 dzwiek typu 3 4 9 minut

Tabela 11.

Przyktadowo wpisanie wartosci 0-2-4 oznacza, ze czujka ciepta zostata wytgczona, wybrany
zostat typ 2 sygnalizacji dzwiekowej, a sygnalizacja przy pomocy brzeczyka/diody bedzie
trwata 9 minut.

12.1.8 Czujka ARD-100

Nalezy wpisa¢ cyfre z zakresu od 1 do 16, ktéra odpowiada wybranej czutosci (1 —
minimalna; 16 — maksymalna).

12.1.9 Sygnalizator ASP-105
Nalezy okresli¢ parametry sygnalizacji akustycznej (pierwsza pozycja / pierwsze wejscie
zajmowane przez sygnalizator), czyli wpisa¢ sekwencje dwdch cyfr zgodnie z tabelg 12.

1 cyfra \ 2 cyfra
cyfra sygnalizacja dzwiekowa cyfra czas sygnalizacji
1 dzwiek typu 1 1 1 minuta
2 dzwiek typu 2 2 3 minuty
3 dzwiek typu 3 3 6 minut
4 dzwiek typu 4 4 9 minut
Tabela 12.

Przyktadowo wpisanie wartosci 2-3 oznacza, ze wybrany zostat typ 2 sygnalizacji
dzwiekowej, ktéra bedzie trwata 6 minut.

12.1.10 Sygnalizator ASP-205

Dla obu pozycji / wejs¢ zajmowanych przez sygnalizator okresla sie niezaleznie parametry
sygnalizacji, wpisujgac w kazdym przypadku sekwencje 3 cyfr zgodnie z tabelg 13.

1 cyfra 2 cyfra 3 cyfra
cyfra  czas sygnalizacji  cyfra sygnalizacja dzwiekowa \ cyfra \ sygnalizacja optyczna
1 1 minuta 0 brak 0 wytgczona
2 3 minuty 1 dzwiek typu 1 1 wigczona
3 6 minut 2 dzwiek typu 2 - -
4 9 minut 3 dzwiek typu 3 - -

Tabela 13.
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Przyktadowo wpisanie wartosci 2-0-1 oznacza, ze sygnalizacja bedzie trwata 3 minuty,
sygnalizacja dzwiekowa zostata wytgczona, a sygnalizacja optyczna wtgczona.

12.1.11 Sterowniki ASW-100 E i ASW-100 F
Nalezy wpisac cyfre z zakresu od 0 do 2, ktéra odpowiada wybranemu trybowi pracy.

12.2 MANIPULATOR LCD

W manipulatorze LCD systemu INTEGRA dodatkowe parametry i opcje urzadzen
bezprzewodowych programuje sie przy pomocy funkcji KONFIGURACJA (TRYB SERWISOWY
—>STRUKTURA > SPRZET - EKSPANDERY > USTAWIENIA - nazwa kontrolera - KONFIGURACJA).
Po uruchomieniu funkcji nalezy wybra¢ wejscie, do ktérego przypisane jest urzgdzenie
bezprzewodowe, i nacisng¢ klawisz [#] lub . W przypadku urzadzen, ktére zajmujg kilka
wejs¢, wybor odpowiedniego wejscia zalezy dodatkowo od parametru, ktéry ma byc¢
programowany. Po zaprogramowaniu parametréw nalezy nowe ustawienia zatwierdzi¢
klawiszem [#]. Automatycznie nastgpi powrdét do listy wyboru wejsc.

W manipulatorze LCD podtaczonym do kontrolera dodatkowe parametry i opcje urzadzen
bezprzewodowych réwniez programuje sie przy pomocy funkcji KONFIGURACJA (TRYB
SERWISOWY —>USTAWIENIA —>KONFIGURACJA). Po uruchomieniu funkcji nalezy wybraé
urzadzenie z listy i nacisng¢ klawisz [#] lub ». W przypadku urzadzen, ktére zajmuja kilka
pozycji, wybor odpowiedniej pozycji zalezy dodatkowo od parametru, ktéry ma byc¢
programowany. Po zaprogramowaniu parametréw nalezy nowe ustawienia zatwierdzi¢
klawiszem [#]. Automatycznie nastgpi powrdét do listy wyboru urzadzen.

Konfiguracja urzadzen bezprzewodowych przy pomocy manipulatora LCD systemu VERSA
opisana jest w instrukcji programowania centrali VERSA.

12.2.1 Czujka APD-100

Klawisze < iP pozwalajg na poruszanie sie miedzy programowanymi parametrami.
Klawisze A i ¥ umozliwiajg wybor czutosci w zakresie od 1 do 3 (patrz: tabela 10) oraz
wigczenie/wytgczenie opcji odpornosci na zwierzeta. Wigczenie opcji odpornosci na
zwierzeta ilustruje symbol fj.

12.2.2 Czujka APMD-150

Klawisze « i P> pozwalajg na poruszanie sie miedzy programowanymi parametrami czujki,
a przy pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowac. Programuje sie:

— czutosc toru podczerwieni w zakresie od 1 do 4 (1 — minimalna; 4 — maksymalna);

— czutosc¢ toru mikrofalowego w zakresie od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymalna);

— sposob pracy w trybie testowym: 0 (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu ruchu
przez oba czujniki), 1 (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu ruchu przez czujnik
podczerwieni) lub 2 (sygnalizacja naruszenia po zarejestrowaniu ruchu przez czujnik
mikrofalowy).

12.2.3 Czujki AMD-100 i AMD-101
Wyboru aktywnego kontaktronu dokonuje sie przy pomocy klawiszy A i V.

12.2.4 Czujka AMD-102

Po wybraniu pierwszej pozycji / pierwszego wejscia zajmowanego przez czujke AMD-102,
klawisze A i ¥ umozliwiajg wskazanie aktywnego kontaktronu.

Po wybraniu drugiej pozycji / drugiego wejscia zajmowanego przez czujke AMD-102
konfiguruje sie parametry wejscia roletowego. Klawisze « i » pozwalajg na poruszanie sie
miedzy parametrami, a przy pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowaé. Programuje sie:

— ilos¢ impulséw w zakresie od 1 do 8;
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— czas waznosci impulsu: 30, 120 lub 240 sekund albo czas nieograniczony (--- na
wyswietlaczu) tzn. tylko przetaczenie czujki ze stanu pasywnego w aktywny kasuje licznik
impulsow.

12.2.5 Czujka AGD-100
Klawisze A i ¥ umozliwiajg wybdr czutosci w zakresie od 1 do 3 (patrz: tabela 10).

12.2.6 Czujka AVD-100

Po wybraniu pierwszej pozycji / pierwszego wejscia zajmowanego przez czujke AVD-100,
klawisze A i ¥ umozliwiajg wskazanie aktywnego kontaktronu czujki magnetycznej.

Po wybraniu drugiej pozycji / drugiego wejscia zajmowanego przez czujke AVD-100
konfiguruje sie parametry czujki wibracyjnej. Klawisze « i P> pozwalajg na poruszanie sie
miedzy parametrami, a przy pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowaé. Programuje sie:

— czutos¢ w zakresie od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymalna);
— ilos¢ impulséw w zakresie od 0 do 7.

12.2.7 Czujka ASD-100

Klawisze « i > pozwalajg na poruszanie sie miedzy programowanymi parametrami czujki,

a przy pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowaé. Programuje sie:

— tryb pracy czujki ciepta: czujke mozna wytgczy¢ (symbol - na wyswietlaczu) lub wybrac
klase detekcji (A1, A2 lub B) zgodnie z normg EN 54-5;

— sSposoOb dziatania brzeczyka: brzeczyk mozna wytaczy¢ (symbol - na wyswietlaczu) lub
wybrac jeden z trzech typdw sygnalizacji dzwiekowej;

— czas sygnalizowania alarmu przez brzeczyk/diode: 1, 3, 6 lub 9 minut.

12.2.8 Czujka ARD-100

Klawisze A i ¥ umozliwiajg wybor czutosci w zakresie od 1 do 16 (1 — minimalna; 16 —
maksymalna).

12.2.9 Sygnalizator ASP-105

Po wybraniu pierwszej pozycji / pierwszego wejscia zajmowanego przez sygnalizator nalezy
okresli¢ parametry sygnalizacji akustycznej. Klawisze « i P> pozwalajg na poruszanie sie
miedzy parametrami, a przy pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowaé. Programuje sie:

— typ sygnalizacji dzwiekowej: wybor jednego z czterech typow;
— maksymalny czas trwania sygnalizacji: 1, 3, 6 lub 9 minut.

12.2.10 Sygnalizator ASP-205

Dla obu pozycji / wejs¢ zajmowanych przez sygnalizator okresla sie niezaleznie parametry
sygnalizacji. Klawisze « i P pozwalajg na poruszanie sie miedzy parametrami, a przy
pomocy klawiszy A i ¥ mozna je modyfikowac. Programuje sie:

— sposOb dziatania sygnalizacji akustycznej: mozna jg wylaczy¢ (symbol -+ na
wyswietlaczu) lub wybrac¢ jeden z trzech typdw sygnalizacji dzwiekowej;

— maksymalny czas trwania sygnalizacji: 1, 3, 6 lub 9 minut;

— sposob dziatania sygnalizacji optycznej: mozna jg wytaczy¢ (symbol - na wyswietlaczu)
lub wiaczy¢ (symbol Ei na wyswietlaczu). W manipulatorze LCD systemu INTEGRA
sygnalizacje mozna wiaczyc¢/wytgczy¢ naciskajgc dowolny klawisz z cyfrg (klawisze A i ¥
nie dziatajq).

12.2.11 Sterowniki ASW-100 E i ASW-100 F
Wyboru trybu pracy sterownika dokonuje sie przy pomocy klawiszy A i V.
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13. PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH KONTROLERA

Fabrycznie zaprogramowane sg nastepujace parametry:
e hasto serwisowe: 12345;

¢ identyfikator DLOAD10: 0000000000000000;

e okres odpytywania: 24 s;

e sygnalizacja problemu: dioda LED;

e brak zarejestrowanych urzadzen bezprzewodowych.

Ustawienia fabryczne mozna przywrocic przy pomocy funkcji RESTART USTAWIEN
w manipulatorze podtgczonym do kontrolera lub drogg restartu sprzetowego. Aby
przywrdci¢ ustawienia przy pomocy restartu sprzetowego nalezy:

1. Odtaczy¢ zasilanie kontrolera.

2. Odtgczy¢ przewody poditgczone do magistrali komunikacyjnej kontrolera.

3. Zewrze¢ zaciski CLK i DAT.

4. Podtagczy¢ zasilanie. W chwile po podtagczeniu zasilania dioda sygnalizujgca stan pracy
zacznie $wieci¢ na czerwono. Po przywrdceniu ustawien fabrycznych dioda zmieni kolor
Swiecenia na zielony.

5. Rozewrze¢ zaciski CLK i DAT.

6. Odtagczy¢ zasilanie kontrolera.

7. Ponownie podtgczy¢ przewody do magistrali komunikacyjnej kontrolera.

8. Ponownie podtgczyc¢ zasilanie kontrolera.

14. DANE TECHNICZNE

Pasmo czestotliWOSCi PracCy .........ceeeeeeeeieeeieicee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
llos¢ obstugiwanych urzadzen bezprzewodOWYCh ...............uuiiiiiiiiiiiiiiis 48
ZASIEY i do 150 m (w terenie otwartym)
NPT o)L= To =42 TS | =1 o - O 12V DC £15%
Sredni pobor Pradu ........c.eeveveeeeeeeieeeeeeeen, 60 mA + 120 mA (w zaleznosci od konfiguraciji)
ODbCigzalNOSC Pradowa WYJSC ... .. et e et e e e e e e e e e eeeenn e e eeeas 50 mA
Stopien zabezpieczenia Wg ENSOT31-2-2 ....oniiii e Grade 2
Klasa srodowiskowa WG ENSOT130-5.......coiiiiiiii e [l
ZaKres temMPEeratur PracCy ......ccccoeeeeiiieiiiceee e e e e -10 °C...+55 °C
Maksymalna WilgOINOSC ........cooouiii e 93+3%
Wymiary ptytki elektroniKi............coooeiiiii 104 x 73 mm
Wymiary obudowy OPU-T A ... 126 x 158 x 32 mm
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15. HISTORIA ZMIAN W TRESCI INSTRUKCJI

W tabeli opisane zostaty zmiany w tresci w odniesieniu do instrukcji napisanej dla kontrolera
ACU-100 z oprogramowaniem v1.03.

DATA WERSJA WPROWADZONE ZMIANY
PROGRAMU
2005-09 1.04 ¢ Dodano informacje dotyczace mozliwosci programowania wyj$¢ kontrolera

i modutu ACX-100 jako typu NO i NC (s. 8i41).
¢ Dodano opis sposobu sygnalizacji aktywnosci wyjsé funkcyjnych (s. 9).

e Uzupetniono menu trybu serwisowego manipulatora LCD podtgczonego do
kontrolera (s. 37).

2006-11 1.05 ¢ Rozdziat dotyczacy wyjs¢ kontrolera uzupetniono o informacje zwigzane z nowymi
urzgdzeniami bezprzewodowymi (s. 8).

¢ Dodano informacje dotyczace nowych urzadzen bezprzewodowych systemu
ABAX: ekspandera wejs¢ i wyjs¢ przewodowych ACX-200 (s. 9 18),
bezprzewodowego sygnalizatora wewnetrznego ASP-205 (s. 11), sterownikow
bezprzewodowych 230V AC ASW-100 E i ASW-100 F (s. 12 i 24) i testera
poziomu sygnatu radiowego ARF-100 (s. 12 i 25).

o Zmodyfikowano rozdziat poswiecony dodawaniu nowych urzgdzen do systemu
ABAX (s. 16-17).

o Uzupetniono rozdziat poswiecony wspotpracy kontrolera ACU-100 z centralami
z serii INTEGRA (s. 26).

¢ Dodano informacje dotyczace mozliwosci diagnostyki kontrolera ACU-100
pracujgcego w konfiguracji ekspandera urzgdzeh bezprzewodowych do central
z serii INTEGRA przy pomocy programu DLOAD10 (s. 33 i 38).

¢ Uzupetniono informacje dotyczace , Trybu testowego” (s. 42).

2007-11 1.06 o Uzupetniono opis wyjscia funkcyjnego LBA (s. 5, 9).

e Dodano informacje dotyczace nowych urzadzen bezprzewodowych systemu
ABAX: ekspandera wejs¢ i wyjs¢ przewodowych z zasilaczem ACX-201 (s. 9, 18),
bezprzewodowej dualnej czujki ruchu (s. 10), bezprzewodowej czujki zbicia szyby
(s. 10), bezprzewodowej czujki zalania woda (s. 11), bezprzewodowej czujki
wibracyjnej i magnetycznej (s. 11) i bezprzewodowej czujki dymu i ciepta (s. 11).

o Zmodyfikowano rozdziat poswiecony dodawaniu nowych urzgdzen do systemu
ABAX (s. 16-17).

e Dodano informacje dotyczace obnizania poziomu sygnatu radiowego, gdy
uruchomiony jest tryb testowy (s. 25, 43).

o Zmodyfikowano i uzupetniono opis funkcji ,Stan baterii” (s. 42).

2008-07 2.00 ¢ Przy opisie czujki APD-100 dodano informacje o opcji odpornosci na zwierzeta
(s. 10).

o Zmodyfikowano i uzupetniono informacje dotyczace konfiguracji czujki APD-100
(s. 21,43 46).

o Zmodyfikowano i uzupetniono informacje dotyczace konfiguracji czujek AMD-100
i AMD-101 (s. 21, 44, 46).

o Zmodyfikowano rozdziat ,Ekspander wejs¢ do centrali alarmowej CA-10” (s. 30).

2009-07 2.01 o Uzupetniono instrukcje o informacje dotyczace wspoitpracy z centralg VERSA.
o Zmodyfikowano rozdziat opisujgcy wejscia sterujgce kontrolera (s. 7).
o Zmodyfikowano rozdziat opisujgcy wyjscia kontrolera (s. 8).

¢ Dodano informacje o bezprzewodowej czujce magnetycznej z wejsciem
roletowym AMD-102 (s. 10, 22, 44 i 46).

¢ Dodano informacje o bezprzewodowej czujce przemieszczenia ARD-100 (s. 11,
22,45 47).

e Dodano informacje o pilocie dwukierunkowym APT-100 (s. 12).
e Przebudowano rozdziat ,Montaz”:
— samodzielnymi rozdziatami staly sie podrozdziaty dotyczace czujek (s. 20),
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sygnalizatorow (s. 22), sterownikéw bezprzewodowych (s. 24) i testera
poziomu sygnatu radiowego (s. 25) — wszystkie zostaty zmodyfikowane;

— usunieto informacje dotyczace instalacji poszczegdlnych urzadzen
bezprzewodowych (zawarte sg one w instrukcjach tych urzadzen);

— opis konfiguracji urzadzen bezprzewodowych przeniesiono do rozdziatu
~Konfiguracja dodatkowych parametréw i opcji urzadzen bezprzewodowych”
(s. 43).

¢ Dodano informacje o sposobie konfiguraciji wejs¢ systemu INTEGRA, do ktérych
przypisane sg urzgdzenia bezprzewodowe (s. 28).

e Dodano informacje o sposobie konfiguraciji wejs¢ systemu CA-64, do ktérych
przypisane sg urzgdzenia bezprzewodowe (s. 30).

o Dodano podrozdziat poswiecony programowaniu systemu bezprzewodowego
ABAX przy pomocy manipulatora systemu alarmowego VERSA (s. 34).

o Dodano rozdziat poswiecony konfiguracji dodatkowych parametréw i opcji
urzadzen bezprzewodowych (s. 43).

SATEL sp. z o.0.

ul. Schuberta 79

80-172 Gdansk
tel. 0-58 320 94 00; serwis 0-58 320 94 30
dz. techn. 0-58 320 94 20; 0-604 166 075

info@satel.pl
www.satel.pl




